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1. Uvod

Regulator MRS 04 je kompaktni univerzalni regulacni systém, ur¢eny k monitorovani
a fizeni technologickych procest. Konkrétné napiiklad pro fizeni procesu v suSarnéch,
vypalovacich pecich, udirndch, mrazirndch, pekarnach, zeméd¢€lskych provozech,
vyménikovych stanicich nebo napf. pro fizeni klimatu v obytnych i primyslovych prostorech.

2. Popis

2.1 Celni panel
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1 - Displej

Dvojity displej zobrazuje zaroveil namétfenou i zddanou hodnotu regulované veliiny v
prislusném okruhu. Naméfend hodnota je na vrchnim fadku, zddand hodnota na spodnim
radku. Pfi programovani parametriit méteni a regulace displej poskytuje piehledna hlaseni.



2 - Kontrolky okruhii
Cislo zvoleného okruhu je indikovano ptislusnou kontrolkou. Vybér okruhti je pomoci klaves
,»Sipka nahoru® a ,,Sipka dolt*.

3 - Kontrolky stavu vystupii
Kontrolky ,,1 az ,,4* indikuji stav jednotlivych vystupti takto: kontrolka sviti - vystup sepnut,
kontrolka nesviti - vystup vypnut.

4 - Kontrolka ,,MODE*
Kontrolka ,, MODE* indikuje pfitomnost v reZimu programovani.

5 - Klavesa ,,Sipka nahoru®

Klavesa ,,Sipka nahoru“ slouzi k listovani ve vybéru okruhi, parametri a k nastavovani
¢iselnych udaji pii programovani. Pii piidrzeni klavesy probiha listovani nebo nastavovani
zrychlené.

6 - Klavesa ,,Sipka dolu“

Klavesa ,Sipka dolt“ slouzi k listovani ve vybéru okruhl, parametri a k nastavovani
¢iselnych udaji pti programovani. Pii pfidrzeni klavesy probiha listovani nebo nastavovani
zrychlené.

7 - Klavesa ,,ENTER*
Kléavesa ,,ENTER* slouzi ke vstupu do programovani parametrd a k potvrzovani nastavenych
udaju.

2.2 Vstupni cast

MRS 04 je ctyfokruhovy regulator. Na vstupy regulatoru Ize ptipojit proudové signaly
4 az 20 mA nebo 0 az 20 mA nebo napét'ovy signal 0 az 5 V. Pfepnuti na jiny druh vstupniho
signalu lze provést z klavesnice.

2.3 Vystupni cast

Vystupni prvky jsou Ctyfi miniaturni relé s maximalnim zatiZenim 250 VAC, 2 A.
Kontakty relé jsou chranény varistory. Pfi spinani induktivnich zatézi se doporucuje pro
zvyseni spolehlivosti a snizeni ruseni zapojit k prislusnym kontaktim odrusovaci RC ¢lanky
(napt. 0,1 mF + 220 W).



Pozor: Pripojené varistory jsou urceny pro maximalni provozni napeti 250 Vef. Pri spinani
nekterych motori v jednofiazovéem zapojeni s kondenzatorem pro posuv faze miize dojit u
vinuti pripojeného pres kondenzator k trvalému zvyseni pracovniho napéti nad uvedenou
hodnotu dovoleného napéti varistoii.

Regulator je vybaven funkci optického alarmu (blikani kontrolky okruhu po dosazeni
alarmové hodnoty).

Vystup dat je realizovan po seriové komunikaéni lince RS 232. Komunikace je
obousmérnd typu master-slave.

Spojity analogovy regulacni vystup (16 bit) lze navolit pomoci propojky jako
proudovy 0/4 ~ 20 mA nebo napétovy 0/2 ~ 10 V. (Analogovy vystup lze nastavit také
invertovany — 20 ~ 0/4 mA, 10 ~ 0/2 V). Analogovy vystup lze vyuzit pro fizeni polohy
servopohonu nebo jinou spojitou regulaci.

24 Regulace

Regulator v provedeni MRS 04 - 1 x umoziuje regulaci na konstantni hodnotu.
Zadana hodnota pro piislu$ny okruh se zadava v menu O M P.
Typ regulace pro pfislusny okruh Ize zvolit v menu REGO. Moznosti jsou

nasledujici:

ONOF dvoustavova regulace

PROI proporcionalni impulsni regulace
PRO3 proporcionalni téistavova regulace
P10 PID impulsni regulace

PID3 PID ttistavova regulace

Analogovy vystup je pfifazen k prvnimu regula¢nimu okruhu. Pfi navoleni regulace O N O F
je analogovy vystup fizen algoritmem PID, stejné jako pifi navoleni regulace P!D 1 nebo
P 1D 3. Pfi navoleni regulace PRO! nebo PR T 3 je analogovy vystup fizen algoritmem
proporcionalnim.



2.5Technicka data

Napéjeni

Ptikon
Pojistka

Disple;j

Desetinna tecka

Vstupni signaly:

Pocet vstupti

Moznosti vstupnich signali

Vystupy:
spinaci
analogovy

datovy

Piesnost méfeni
Rozliseni
Kalibrace
Procesor
Zalohovani dat
Pomocné napéti
Provedeni
Rozméry

Otvor do panelu
Klavesnice
Hmotnost
Ptipojeni
Pracovni teplota
Doba ustaleni
Kryti

Ptipojeni

Datovy konektor
Klavesnice

MRS 04-xxx1=1/N/PE-230 VAC (+10 -15%), 50 Hz
MRS 04-xxx2=24 VDC (+10 -15%)

MRS 04-xxx3=24 VAC (+10 -15%), 50 Hz

max. 6 VA

pro napajeni 230VAC - 0,05A (T 50 mA)

pro napajeni 24VAC, 24VDC - 0,63A(T 630 mA)

-999 ~ 9999

dvojity ¢tyfmistny LED cerveny
vyska znaku 10 mm a 7,62 mm
programové nastavitelna

4
proudovy 4 az 20 mA nebo 0 az 20 mA
napétovy 0 az5 'V

4x relé 250 VAC, 2 A

16bit D/A pievodnik

proudovy 0 ~ 20 mA, 4 ~ 20 mA, 20 ~ 0 mA, 20
~ 4 mA - zatézovaci odpor max. S00W
napétovy 0 ~10V,2~10V,10~0V,10~2V
- zaté¢zovaci odpor min. 10kW

RS 232, RS485 obousmérna komunikace
rychlost 9600 Baud

11 pfenosovych bitl, komunikace master-slave
+0,1 % z rozsahu +1 digit

dle polohy desetinné tecky, max. 0,01

pii 25°C a40 % r.v.

SAB 80C535

elektricky (EEPROM)

20 VDC, max. 30 mA (elektronicka pojistka)
panelové

96 x 48 x 119 mm

90,5 x 43,5 mm (s otvory & 3 mm v rozich)
foliova 3 klavesy

0,4 kg

svorkovnice (max. prufez 2,5 mm )

0~60°C

do 5 minut po zapnuti

IP 54 (Celni panel)

konektorova svorkovnice

priez vodi¢e do 2,5 mm®

Cannon 9 V

foliova 3 klavesy



2.6 Rozméry

le 2 >
|
»
! E "f 8 TS
2
2 3 2 5' = -~ [B Pohled zpfedu
4 .
A MBS 0% @
A A
< 119
NEA»
B f=l
= Pohled z boku
- T
5 90,5 -
2 Wyfez do panelu
==

Tloudtka panelu 0.5 ~ 30 mm

2.7 Pokyny pro montaz

Regulator se upevni do panelu pomoci dvou tfment.

Vodice se ptipojuji do Sroubovacich svorek na zadnim panelu regulatoru. Svorky jsou
feSeny jako 4 samostatné odnimatelné konstrukéni bloky takto: svorka 1 az 5 - blok vstupd,
svorka 6 az 9 - blok analogového vystupu, svorka 10 az 17 - blok reléovych vystupti, svorka
N, L, PE - blok napajeni. Kazdy blok svorek je mozno po prekonani aretacni sily vysunout
z ptistroje smérem dozadu. Ptipojovaci vodice je mozno ptipojit k odejmutym blokiim svorek
a pak bloky do pfistroje zasunout.

Konektor Cannon slouZi k pfipojeni sériové komunikacni linky RS 232.

Dvoupdlovy spinac¢ DIP slouzi jako hardwarova ochrana nastavenych dat.

prepis dat povolen

ON

Il

i2 ptepis dat zakazan - v této poloze DIP spinace lze parametry libovoln¢ ménit, ale po
zapnuti a vypnuti napajeni se objevi parametry nastavené pied zdkazem piepisu



2.8 Zapojeni svorkovnice
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2.9 Zapojeni propojovaciho pole

V propojovacim poli nutno nastavit pomoci dodavanych propojek typ zvoleného
vstupniho signalu, pfipadné typ analogového vystupu. Propojovaci pole je piistupné po
vyjmuti svorek 1 az 5 a 6 az 9. Pokud pfislusné piny pro volbu vstupniho signdlu nejsou
propojeny, je ptislusny vstup napétovy. Pokud piisluSné piny pro volbu vstupniho signélu
jsou propojeny dodanou propojkou, je pfislusny vstup proudovy. Je mozna libovolna
kombinace napétovych a proudovych vstupti.
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Pii volbé typu vstupniho signdlu a typu analogového vystupu nutno respektovat
nastaveni propojovaciho pole pii zadavani parametrii v programovacim maédu.



3. Programovaci manual

V programovacim manudlu je podrobny popis nastaveni volitelnych parametri
regulatoru. Pfi uvadéni regulatoru do provozu je nutno pfistroj ptizptisobit konkrétni aplikaci
uzivatele nastavenim poZadovanych parametrli. Standardné jsou v programovacim modu
nastaveny vyrobcem pifedvolené hodnoty, které jsou uvedeny v tabulce meznich hodnot
parametri na str. 53. Pfed naprogramovanim je nutno zkontrolovat, zda piepina¢ pro
hardwarovou ochranu dat je na zadnim panelu reguldtoru v poloze vypnuto. Po ukonceni
programovani je mozno chrénit parametry proti pfepisu pfepnutim obou polli ptepinace do
polohy ON, tzn. ze parametry lze libovolné ménit, ale po vypnuti a zapnuti napéjeni se objevi
parametry nastavené pred zakazem piepisu.

-10-



3.1 Blokové schéma obsluhy
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3.2 Volba cisla okruhu

Eb 6 Ej Pomoci klaves ,,Sipka doli“ nebo ,,Sipka nahoru® lze v hlavnim
) Alw menu zvolit pozadované &islo okruhu. Cislo zvoleného okruhu je
£4.5 signalizovano kontrolkou 1 az 4.

3.3 Nastaveni Zadané hodnoty {0 P
Vmenu £ 8MP senastavuje Zddand hodnota pro piislusny okruh.

Nejprve zvolte pozadované Ccislo okruhu (viz. volba Ccisla
okruhu).

£é.c Pro vstup do programovani veSkerych parametrii pfisluSného
4.5 okruhu stisknéte klavesu ,,ENTER*.
g MODE Rozsviti se kontrolka ,,MODE®, ktera znaci pfitomnost v rezimu
/1N programovani.
)
Na spodnim fadku displeje blika ikona C O P. Stisknéte
2 LOnP < klavesu ,,ENTER*.
s 0 N
)
4.5 . Na vrchnim fadku displeje se objevi zddana hodnota, na spodnim
> ocgnmP £ C:) v . C , .
= Ui < fadku blikd menu £ O M P. Stisknéte klavesu ,,ENTER*.
~ =, ~) f s . . . ;v ,
= 24 5 N Na vrchnim ftadku displeje blika nastaveni zadané hodnoty.
comp A v Klavesami ,Sipka nahoru* a ,Sipka doli“ nastavte zadanou
L -Ynry hodnotu.
Potvrd’te klavesou ,, ENTER*.
)
c5.0 -
- 1 Tim je nastavend zadand hodnota potvrzena. Pro navrat do
—L conpP )z AV rezimu ikon nalistujte pomoci klaves ,sSipka doli“ a ,Sipka

nahoru“menu {ICON END _.

5 \ﬂj E Stisknéte klavesu ,,ENTER*.
)
Pro navrat do hlavniho menu nalistujte pomoci klaves ,,Sipka
N 7
\ conpP N AV dolt* a ,,Sipka nahoru® ikonu £ N D _.
)
; END _ E Stisknéte klavesu ,,ENTER. Kontrolka ,,MODE* zhasne.

12 -
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c5.0

3.4 Odecteni velikosti akcniho zasahu PR 0O L

\I/ \I/ \I/

\I/

\I/

\I/

V menu PROCL odeCtete tidaj v procentech, ktery zna¢i momentalni velikost akéniho

zasahu pro ptisluSny regulacni okruh. Pokud mate v pfislusném okruhu zavolenu regulaci
ONOF, objevisevmenu PRUL 0.

/7 I\

71\

/7 I\

71\

/7 I\

/7 I\

Nejprve zvolte pozadované Ccislo okruhu (viz. volba Ccisla
okruhu).

Pro vstup do programovani veSkerych parametrii ptisluSného
okruhu stisknéte klavesu ,,ENTER.

Rozsviti se kontrolka ,,MODE®, kterd znaci pfitomnost v rezimu
programovani.

Na spodnim fadku displeje blika ikona C O P. Stisknéte
klavesu ,,ENTER*.

Objevi se nastaveni zadané hodnoty. Pomoci klaves ,,Sipka doli*
a ,,Sipka nahoru“ nastavte menu PR O L.

Udaj na vrchnim fadku displeje zna¢i momentalni velikost
akéniho zésahu v procentech. Pokud mate zavolenu regulaci
ONOF, na vrchnim fadku je 0. Pro navrat do rezimu ikon
nalistujte pomoci klaves ,,Sipka doli*“ a ,,Sipka nahoru* menu

1CON END

Stisknéte klavesu ,,ENTER®.

Pro navrat do hlavniho menu nalistujte pomoci klaves ,,Sipka

dold“ a ,,8ipka nahoru ikonu £ N D _

Stisknéte klavesu ,,ENTER*. Kontrolka ,, MODE* zhasne.

-13-



3.5 Nastaveni optického alarmu low 0P L _

V menu OPL _ se nastavuje spodni hranice optického alarmu pro piislu$ny okruh.

Pti poklesu naméfené hodnoty pod zadanou hodnotu blika kontrolka ptislusného ¢isla okruhu,
tj. tzv. ,,opticky alarm®. Podminkou je zavoleni ptislusného okruhu v hlavnim menu.

Nejprve zvolte pozadované cCislo okruhu (viz. volba ¢isla

26 7 okruhu).
. Pro vstup do programovani veskerych parametrii piislusného
e4.5 okruhu stisknéte kldvesu , ENTER®,

NI/
SR MODE Rozsviti se kontrolka ,,MODE®, ktera znac¢i pfitomnost v rezimu
programovani.
)
- _ Na spodnim fadku displeje blika ikona £ O P. Pomoci klaves
it canp IN AV ,.Sipka dold“ a ,,8ipka nahoru nalistujte ikonu A LA _.
)
S| ALA_ 2 (&9 Stisknéte klvesu ,ENTER.
)
0.0 P
N , _ @) Pro nastaveni optického alarmu low stisknéte klavesu ,,ENTER*.
N Ve
-l 0.0 <
N AlY Klavesami ,,Sipka nahoru® a ,,Sipka doli“ nastavte pozadovany
\ — udaj.
Potvrdte klavesou ,,ENTER".
)
5.0
N ) _ Pro navrat do rezimu ikon nalistujte pomoci klaves ,,Sipka dolu*
oPL AV s P
-\ - JJ a ,,Sipka nahoru“menu {CON END _.

S| END_J< Stisknéte klavesu ,,ENTER*.

)
- - Allw Pro néwra‘t do hlavnihg menu nalistujte pomoci klaves ,Sipka
- ALA_JZ dolu* a ,,8ipka nahoru® ikonu £ N D _.

)

Stisknéte klavesu ,,ENTER®. Kontrolka ,, MODE* zhasne.

\I/
"
=z
c3
|

VAN

-14 -



3.6 Nastaveni optického alarmu high 0P H _

NI/

\I/

NI/

\I/

\ |/

\I/

\I/

\I/

\I/

V menu O PH _ se nastavuje vrchni hranice optického alarmu pro piislu$ny okruh.
Pti zvySeni naméfené hodnoty nad zadanou hodnotu blikéa kontrolka ptislusného ¢isla okruhu,
tj. tzv. ,,opticky alarm®. Podminkou je zavoleni ptislusného okruhu v hlavnim menu.

cb.c

<> MODE

VAN

AllY)

VAN

VAN

AllY)

/7 I\

/1N

AllY)

71\

AV

VAN

71\

AY]

71\

Nejprve zvolte pozadované cCislo okruhu (viz. volba ¢isla
okruhu).

Pro vstup do programovani veskerych parametri ptisluSného
okruhu stisknéte klavesu ,, ENTER*.

Rozsviti se kontrolka ,,MODE®, ktera znaci pfitomnost v rezimu
programovani.

Na spodnim fadku displeje blika ikona £ O P. Pomoci klaves
,.Sipka dold“ a ,,8ipka nahoru nalistujte ikonu A LA _.

Stisknéte klavesu ,, ENTER*.

Pomoci klaves ,,Sipka doli“ a ,,Sipka nahoru® nalistujte menu

OPH_.

Pro nastaveni stisknéte klavesu

,ENTER".

optického alarmu high

Klavesami ,,Sipka nahoru® a ,,Sipka doli* nastavte pozadovany
udaj.

Potvrd’te klavesou ,,ENTER*.

Pro navrat do rezimu ikon nalistujte pomoci klaves ,,Sipka doli*

a ,,Sipka nahoru“menu {CON END _.

Stisknéte klavesu ,,ENTER*.

Pro navrat do hlavniho menu nalistujte pomoci klaves ,,Sipka

dold“ a ,,8ipka nahoru ikonu £ N D _

Stisknéte klavesu ,,ENTER*. Kontrolka ,, MODE* zhasne.

- 15 -



3.7

cb.c
24.5

V menu REGD

Nastaveni typu regulace REG D

se nastavuje pozadovany typ regulace pro pfislusny okruh.

Podminkou je zavoleni ptislusného okruhu v hlavnim menu. Moznosti jsou nasledujici:

ONOF
PROI
PRO3
PiD!
P03

\

NI/ NI/

\I/

\I/

\I/

2b.c
i @

7

%
&
/1N

MODE

)

Conp |

VAN

AllY)

VAR

VAR NVA RN

<
<
AllY)

71\

AV

VAN

dvoustavova regulace
proporcionalni impulsni regulace
proporcionalni tfistavova regulace
PID impulsni regulace

PID tfistavova regulace

Nejprve zvolte pozadované cCislo okruhu (viz. volba ¢isla
okruhu).

Pro vstup do programovani veskerych parametrti ptislusného
okruhu stisknéte klavesu ,,ENTER®.

Rozsviti se kontrolka ,,MODE®, ktera znaci pfitomnost v rezimu
programovani.

Na spodnim fadku displeje blika ikona £ 8 P. Pomoci klaves
,.Sipka doli“ a ,,8ipka nahoru nalistujte ikonu RE G .

Stisknéte klavesu ,,ENTER®.

Na vrchnim tadku displeje se objevi zadany typ regulace pro
ptislusny okruh, na spodnim fadku blikd menu REGO. Pro
zménu typu regulace stisknéte klavesu ,, ENTER®.

Klavesami ,,Sipka nahoru® a ,Sipka doli* nastavte zadany typ
regulace.

Potvrd’te klavesou ,,ENTER*.

Pro névrat do rezimu ikon nalistujte pomoci klaves ,,Sipka dold*
a ,,Sipka nahoru“menu {CON END _

Stisknéte klavesu ,,ENTER*.

-16 -



\I/

| REGO]

A Y Pro navrat do hlavniho menu nalistujte pomoci klaves ,,Sipka

VAN

END

\I/

doli* a ,,8ipka nahoru® ikonu £ ND _.

Stisknéte klavesu ,,ENTER“. Kontrolka ,, MODE* zhasne.

VAN

3.7.1 Charakteristika dvoustavové regulace 0 N0 F

on

topeni
off

on

chlazeni
off

COMP
HYST

D N
NV
PAN vV
........................................ PN
NV
.......................................................... 4D
N
Y A
4N
NV
HYST
HYST
teplota

zédand hodnota

canp

zadana hodnota
hystereze

3.7.2 Charakteristika proporcionalni regulace PR0O!, PR0 3

u(k)=K *e (k) +Pw

u (k) ake¢ni zasah v k-tém okamziku

K zesileni (proporcionalni konstanta _PB _)

e (k) odchylka od zddané hodnoty v k-tém okamziku
Pw  vykonovy posuv (P4 _)

-17 -



Priklad:
Mate zadany nasledujici hodnoty:  zaddana hodnota £ O P 100°C
proporcionalni konstanta _PB _ 5
vykonovy posuv P _ 10 %
Nameéfend teplota v k-tém okamziku je 90°C. Velikost akéniho zdsahu vypocteme dle
piedchoziho vztahu takto:

u(k)=5*10+ 10 =60 % akéniho zasahu

Tento udaj lze odec¢ist v menu P R O L v pfislusném okruhu.

Pfi zadané regulaci proporcionalni impulsni PR 8! znaéi tento udaj dobu sepnuti
vystupu v nastavené periodé P ER _. Je-li napiiklad doba periody zadéana 10 s, je pti 60 %
akéniho zasahu regulacni vystup 6 s sepnut a 4 s vypnut.

Pii zadané regulaci proporcionalni tfistavové P RO 3 znaci tento udaj momentalni
polohu servopohonu, tzn. zZe servopohon je ze 60 % otevien.

Pokud vyuZzivate proporcionalni regulaci pro topeni, zadejte v menu proporcionalni
konstanta _ PB _ kladnou hodnotu.

Pokud vyuzivate proporcionalni regulaci pro chlazeni, zadejte v menu proporcionalni
konstanta _ PB _ zapornou hodnotu.

3.7.3 Charakteristika PID regulace PiD!, PiD 3

u (k) ake¢ni zasah v k-tém okamziku

K zesileni (proporcionalni konstanta _ PB _)

e (k) odchylka od zddané hodnoty v k-tém okamziku
T doba vzorkovani ( _T PID)

Ti integra¢ni konsatnta (1 N7 _)

Td  derivaéni konstanta (D ER _)

Setizeni PID regulatoru spociva ve vhodném nastaveni jeho konstant. Metoda AUTO-
TUNE (spusténi v menu tune) vede k zdkladnimu vypoctu nastaveni konstant. Je nutné
pocitat s tim, ze takto vypoctena nastaveni jsou pouze vychozi orienta¢ni hodnoty. V praxi je
vzdy potfebné regulator pti uvadéni do provozu ,,vyladit®.

Ptfi primérmém regulaénim pochodu ma regulovana veli¢ina po dosazeni zadané
hodnoty jest¢ dvakrat az Ctyfikrat prekyvnout a pak se ustalit.

Dostanete-li pfi zékladnim nastaveni parametr regulatoru (AUTO-TUNE)
prechodovou charakteristiku se spravné rychlym nardstem, ale s velkym pieregulovanim, ¢i
velkymi dal§imi piekmity, méli byste ponechat proporcionalni konstantu _PB _ a zménit
Casové konstanty - integracni (1 N T _) zvétsit a derivacni (D E R _) zmensit.
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Bude-li naopak zakladni pfechodova charakteristika mit charakter soustavy s velkym
tlumenim, tj. s dlouhou dobou regulace a Zadnym preregulovanim, je tfeba zmensit integracni
konstantu ({ N T _) a zvétsit deriva¢ni konstantu (D E R _).

Momentalni velikost akéniho zasahu pro piislusny okruh Ize ode¢ist vmenu PR O L.

Pfi zadané regulaci PID impulsni P{D0! znaci tento udaj dobu sepnuti regula¢niho
vystupu v poméru k dobé vypnuti. Je-li naptiklad velikost akéniho zasahu 35, je regulacni
vystup 35 % sepnut a 65 % vypnut. Cetnost spindni a vypinani zavisi na zadané dobé
vzorkovani T PID.

Pti zadané regulaci PID tfistavové P10 3 znaci idaj v menu PR OL momentalni
polohu servopohonu, tzn. Ze servopohon je ze 60 % otevien.

Pokud vyuzivate PID regulaci pro topeni, zadejte v menu proporciondlni konstanta

_ PB _ kladnou hodnotu.
Pokud vyuzivate PID regulaci pro chlazeni, zadejte v menu proporcionéalni konstanta
_PB _ zapornou hodnotu.
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3.8 Nastaveni parametri regulace 0 N0 F

3.8.1 Nastaveni automatického éasovaée zmén vystupu _ART _

\ \I/ \ I/

NI/ NI/

\I/

\I/

Vmenu _AT _ senastavuje ¢asovy udaj v sekundach, ktery zna¢i minimalni moznou
dobu mezi zménami stavu vystupl pro ptislusny okruh. Podminkou je zavoleni ptislusného
okruhu v hlavnim menu. Napfiiklad: nastavite v menu _A7T _ 10 sekund. P#i ptekrodeni
zaddané hodnoty vypne pfislusny vystup. Pfi prudkém poklesu naméfené hodnoty sepne
piislusny vystup nejdiive 10 s od piedchoziho vypnuti.

b

.
4.5

o

MODE

AllY)

/7 I\

| reco )< [A][V]
5

| _AT_J
5 |<

__aT_| A]]Y
g

__AT_J< AV

ICON

END_J<

Nejprve zvolte pozadované ¢&islo okruhu (viz. volba ¢Eisla
okruhu).

Pro vstup do programovani veskerych parametri piislusSného
okruhu stisknéte klavesu ,,ENTER®.

Rozsviti se kontrolka ,,MODE®, kter4 znaci pfitomnost v rezimu
programovani.

Na spodnim fadku displeje blika ikona £ 8 P. Pomoci klaves
,,Sipka dolti“ a ,,$ipka nahoru“ nalistujte ikonu R E G .

Stisknéte klavesu ,,ENTER®.

Pomoci klaves ,Sipka doli“ a ,,Sipka nahoru® nalistujte menu

_AT _.

Pro nastaveni automatického Casovace zmén vystupl stiskncte
klavesu ,,ENTER*.

Pomoci klaves nastavte
pozadovany udaj.

,Sipka doli“ a ,Sipka nahoru“

Potvrd’te klavesou ,,ENTER*.

Pro navrat do rezimu ikon nalistujte pomoci klaves ,,Sipka doli*
a ,,Sipka nahoru“menu {CON END _.

Stisknéte klavesu ,,ENTER®.
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NI/

\I/

| REGO]

VAN

AV

END

ch.c

c4.5

VAN

Pro navrat do hlavniho menu nalistujte pomoci klaves ,,Sipka
dold“ a ,,8ipka nahoru‘ ikonu £ N D _

Stisknéte klavesu ,,ENTER. Kontrolka , MODE zhasne.
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3.8.2 Nastaveni hystereze HY57

V menu HY5T se nastavuje hystereze pro regulaci O NOF v pfislusném okruhu.
Podminkou je zavoleni ptislusného okruhu v hlavnim menu. Vyznam tohoto parametru je

ziejmy z charakteristiky regulace

ces.°

N1/

R MODE

/1IN
)

Conp |

\I/

VAN

AllY)

)

NI/

REGD

)

ONOF
REGD

\I/

/7 I\

AllY)

NI/ NI/

VA RNERVA RN

Ally

NI/
Xx
c

VAN

AV

\I/

\I/

/7 I\

71\

AY]

\I/
i
4
c3
|

71\

O NOF (str. 16).

Nejprve zvolte pozadované cCislo okruhu (viz. volba ¢isla
okruhu).

Pro vstup do programovani veskerych parametrti ptislusného
okruhu stisknéte klavesu ,,ENTER®.

Rozsviti se kontrolka ,,MODE®, kter4 znaci pfitomnost v rezimu
programovani.

Na spodnim fadku displeje blika ikona £ 8 P. Pomoci klaves
,,Sipka dolti“ a ,,$ipka nahoru“ nalistujte ikonu RE G .

Stisknéte klavesu ,,ENTER*.

Pomoci klaves ,Sipka doli“ a ,,Sipka nahoru® nalistujte menu

HYST.

Pro nastaveni hystereze stisknéte klavesu ,,ENTER".

Pomoci klaves nastavte

pozadovany udaj.

»Sipka doli“ a ,Sipka nahoru*

Potvrdte klavesou ,,ENTER".

Pro navrat do rezimu ikon nalistujte pomoci klaves ,,Sipka dolii*
a ,,Sipka nahoru“menu {CON END _.

Stisknéte klavesu ,,ENTER*.

Pro navrat do hlavniho menu nalistujte pomoci klaves ,,Sipka

dold“ a ,,8ipka nahoru* ikonu £ N D _

Stisknéte klavesu ,,ENTER“. Kontrolka ,, MODE* zhasne.
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3.8.3 Nastaveni chlazeni / topeni COHE

COLL
HERT

V menu {OHE se nastavuje druh regulace v pfislusném okruhu. Podminkou je
zavoleni ptislusného okruhu v hlavnim menu. MozZnosti jsou nasledujici:

chlazeni
topeni

Vyznam tohoto parametru je ziejmy z charakteristiky regulace 8 N O F (str. 16).

\I/ \I/

NI/

NI/ NI/

NI/

\I/

mu

Ve

I
> MODE

)

0<

N
e

cone |

6.c

AllY)

)

REGD

)

ONOF
REGO |

\

AllY)

)

HERT
COHE

CEEE—

HEART

\I/

COHE ]

\

/1IN /1IN

AllY)

COO0L
COHE ]

VAN

Ay

ICON
END _

)

REGD

\

/7 I\

AV

Nejprve zvolte pozadované Ccislo okruhu (viz. volba Ccisla
okruhu).

Pro vstup do programovani veSkerych parametri ptisluSného
okruhu stisknéte klavesu ,,ENTER.

Rozsviti se kontrolka ,,MODE®, ktera znaci pfitomnost v rezimu
programovani.

Na spodnim fadku displeje blika ikona £ O P. Pomoci klaves
,.Sipka dold“ a ,.8ipka nahoru nalistujte ikonu RE G .

Stisknéte klavesu ,,ENTER*.

Pomoci klaves ,,Sipka doli“ a ,,Sipka nahoru® nalistujte menu
COHE.

Pro nastaveni chlazeni / topeni stisknéte klavesu ,,ENTER®.

Pomoci klaves dolu®“ a nastavte

pozadovany udaj.

,»sipka »sipka nahoru®

Potvrd’te klavesou ,,ENTER*.

Pro navrat do rezimu ikon nalistujte pomoci klaves ,,Sipka doli*
a ,,Sipka nahoru“menu {CON END _.

Stisknéte klavesu ,,ENTER*.

Pro navrat do hlavniho menu nalistujte pomoci klaves ,,Sipka
dolt* a ,,Sipka nahoru® ikonu £ N D _.
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END _

co.c
24.5

Stisknéte klavesu ,,ENTER“. Kontrolka ,, MODE* zhasne.

VAN
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3.9 Nastaveni parametru regulace PR 0!

3.9.1 Nastaveni proporcionalni konstanty _PB _

\I/

NI/

\

NI/ NI/

\I/

\I/

V menu

/7 I\

_PB _ se nastavuje proporcionalni konstanta pro regulaci PRO! v
ptislusném okruhu. Podminkou je zavoleni ptisluSného okruhu v hlavnim menu. Vyznam
tohoto parametru je popsan v charakteristice proporcionalni regulace na str. 16.

AllY)

VAN

/

AllY)

\I/

VA RNERVA RN

AllY)

_PB_

/7 I\

AV

(CON
END _

REGD

/7 I\

AV

Nejprve zvolte pozadované Ccislo okruhu (viz. volba Cisla
okruhu).

Pro vstup do programovani veSkerych parametri pifisluSného
okruhu stisknéte klavesu ,,ENTER®.

Rozsviti se kontrolka ,,MODE®, kter4 znac¢i pfitomnost v rezimu
programovani.

Na spodnim fadku displeje blika ikona £ 01 P. Pomoci klaves
,.Sipka doli“ a ,,Sipka nahoru‘ nalistujte ikonu RE G O.

Stisknéte klavesu ,,ENTER®.

Pomoci klaves ,,Sipka doli“ a ,,Sipka nahoru* nalistujte menu

_PB_.

Pro nastaveni proporciondlni konstanty stisknéte klavesu
,»ENTER".
Pomoci klaves ,Sipka doli“ a ,Sipka nahoru® nastavte

pozadovany udaj.

Potvrd’te klavesou ,,ENTER*.

Pro névrat do rezimu ikon nalistujte pomoci klaves ,,Sipka dold*
a ,,Sipka nahoru“menu {CON END _.

Stisknéte klavesu ,,ENTER®.

Pro néavrat do hlavniho menu nalistujte pomoci klaves ,,Sipka
dolu“ a ,,$ipka nahoru® ikonu £ N D _.

-25-



|
I
=z
c3
|
VAN

Stisknéte klavesu ,,ENTER®. Kontrolka ,, MODE* zhasne.

3.9.2 Nastaveni vykonového posuvu Pl _

V menu P U _ se nastavuje vykonovy posuv pro regulaci P R 0! v pfislusném okruhu.
Podminkou je zavoleni pfislusného okruhu v hlavnim menu. Vyznam tohoto parametru je
popsan v charakteristice proporcionalni regulace na str. 16.

mu

6.c
24.5

e
N

0

MODE

CEEE—

N
Ve

\ I/

come e

<A]lv]

)

\I/

REGD

/7 I\

\ |

<A]lv]

NI/ NI/
VAR NVA RN

AllY)

\ I/
o
€
VAR

AV

Nejprve zvolte pozadované cCislo okruhu (viz. volba ¢isla
okruhu).

Pro vstup do programovani veskerych parametrti ptislusného
okruhu stisknéte klavesu ,,ENTER®.

Rozsviti se kontrolka ,,MODE®, kter4 znaci pfitomnost v rezimu
programovani.

Na spodnim fadku displeje blika ikona £ 8 P. Pomoci klaves
,,Sipka dolti“ a ,,$ipka nahoru“ nalistujte ikonu R E G .

Stisknéte klavesu ,,ENTER®.

Pomoci klaves ,Sipka doli“ a ,,Sipka nahoru® nalistujte menu

Pu_.

Pro nastaveni vykonového posuvu stisknéte kldvesu ,,ENTER*.

Pomoci klaves nastavte

pozadovany udaj.

»Sipka doli“ a ,Sipka nahoru*

Potvrdte klavesou ,,ENTER.

Pro navrat do rezimu ikon nalistujte pomoci klaves ,,Sipka dolii*
a ,,Sipka nahoru“menu {CON END _.
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NI/

\I/

\I/

VAN

AV

VAN

Stisknéte klavesu ,,ENTER®.

Pro navrat do hlavniho menu nalistujte pomoci klaves ,,Sipka
dolda“ a ,,8ipka nahoru* ikonu £ N D _.

Stisknéte klavesu ,,ENTER. Kontrolka , MODE* zhasne.

3.9.3 Nastaveni periody pulsu PER _

NI/

\I/

NI/

\I/

V menu P ER _ se nastavuje doba periody pulsu pro regulaci PR O/ v piislusném
okruhu. Podminkou je zavoleni ptislusného okruhu v hlavnim menu. Perioda pulsu je Cas v
sekundéch, v prabéhu kterého dojde k vypnuti a zapnuti piislusného regula¢niho vystupu.
Tato doba se v prubéhu regulace nemeéni, méni se pouze pomér mezi ¢asem zapnuti a asem
vypnuti vystupu v dané periodé¢ v zavislosti na namétfené hodnoté a zadanych konstantach

_PB_aPl_

6.c
.5

VAN

AllY)

VAN

AllY)

Nejprve zvolte pozadované cislo okruhu (viz. volba Cisla
okruhu).

Pro vstup do programovani veSkerych parametri ptisluSného
okruhu stisknéte klavesu ,, ENTER®.

Rozsviti se kontrolka ,,MODE®, ktera znaci pfitomnost v rezimu
programovani.

Na spodnim fadku displeje blika ikona £ O P. Pomoci klaves
,.Sipka doli“ a ,.8ipka nahoru nalistujte ikonu RE G .

Stisknéte klavesu ,,ENTER*.

Pomoci klaves ,,Sipka doli“ a ,,Sipka nahoru® nalistujte menu

PER _.

Pro nastaveni periody pulsu stisknéte klavesu ,,ENTER*.
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\ |/

\I/

\I/

\ I/

\I/

cl
PER _

/1N

AllY)

71\

AV

VAN

VAR

AY]

71\

Pomoci klaves dolu“ a nastavte

pozadovany udaj.

»Sipka »Sipka nahoru®

Potvrd’te klavesou ,,ENTER*.

Pro navrat do rezimu ikon nalistujte pomoci klaves ,,Sipka doli*
a ,,Sipka nahoru“menu {CON END _

Stisknéte klavesu ,, ENTER.

Pro névrat do hlavniho menu nalistujte pomoci klaves ,,Sipka
dolt“ a ,,$ipka nahoru® ikonu E N O _.

Stisknéte klavesu ,,ENTER*. Kontrolka ,, MODE* zhasne.
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3.10 Nastaveni parametru regulace PR O 3

3.10.1 Nastaveni proporcionalni konstanty _PB _

V menu _PB _ se nastavuje proporcionalni konstanta pro regulaci PRO 3 v
ptislusném okruhu. Podminkou je zavoleni pfisluSného okruhu v hlavnim menu. Vyznam
tohoto parametru je popsan v charakteristice proporcionalni regulace na str. 16.

Nastaveni proporcionalni konstanty _PB _ pro regulaci PRO 3 je shodné s
nastavenim pro regulaci PR 0! (viz str. 24). Pouze v nastaveni typu regulace R E 5 0 musi
byt zadana regulace proporcionalni ttistavova PR O 3.

3.10.2 Nastaveni vykonového posuvu P U _

V menu Pl _ se nastavuje vykonovy posuv pro regulaci PRO 3 v piislusném
okruhu. Podminkou je zavoleni pfislusného okruhu v hlavnim menu. Vyznam tohoto
parametru je popsan v charakteristice proporcionalni regulace na str. 16.

Nastaveni vykonového posuvu P U _ pro regulaci P R 8 3 je shodné s nastavenim pro

regulaci PR U1 (viz str. 25). Pouze v nastaveni typu regulace REG D musi byt zadana
regulace proporcionalni tiistavova PR O 3.

-29.



3.10.3 Nastaveni doby prebéhu servopohonu DSER

V menu 05ER se nastavuje doba piebéhu servopohonu v sekundach. Podminkou je
zavoleni ptislusného okruhu v hlavnim menu.

Dobu serva lze nastavit pouze v prvnim nebo ve tfetim okruhu. Pokud zavolite na
prvnim (tfetim) okruhu tfistavovou regulaci (P R O 3 nebo P!D 3), pak zavolena regulace na
druhém (¢tvrtém) okruhu bude ignorovana (nastavené parametry neovlivni vystup).

JestliZe je tfistavova regulace zavolena na prvnim okruhu, je realizovana na vystupech
outl a out2, pfi¢emz outl otvird a out2 zavird servopohon. Je-li tfistavova regulace zavolena
na tfetim okruhu, je realizovana na vystupech out3 a out4, pticemz out3 otvird a out4 zavira
servopohon. Zavolite-li tfistavovou regulaci na druhém (¢tvrtém) okruhu, tato regulace bude
ignorovana a vystup out2 (out4) se nastavi do klidového stavu.

Dobu serva je nutno nastavit dle typu pouzitého servopohonu. Podle nastaveného
udaje pfistroj reguluje polohu servopohonu v zavislosti na ostatnich zadanych parametrech

regulace.

mu

6.c
24.5

Nejprve zvolte pozadované Ccislo okruhu (viz. volba Cisla
okruhu).

Pro vstup do programovani veSkerych parametri ptisluSného
okruhu stisknéte klavesu ,,ENTER®.

\1/ Rozsviti se kontrolka ,,MODE®, ktera znaci pfitomnost v rezimu
TR MODE programovani.
CEEEE—
N n - (allw Na spodnim fadku displeje blika ikona £ 01 P. Pomoci klaves
A cane )N ,,Sipka dolti“ a ,,$ipka nahoru“ nalistujte ikonu RE G .
)
N e
- REGD JZ Stisknéte klavesu ,,ENTER*.

> REGO |2 A v Pomoci klaves ,,Sipka doli“ a ,,Sipka nahoru* nalistujte menu
~\ I~ DSER.
)
60
5 DSER E Pro nastaveni doby pfeb¢hu servopohonu stisknéte klavesu
— »ENTER®.
> 60 z
- = h Pomoci klaves ,Sipka doli“ a ,Sipka nahoru®“ nastavte
{ OSER ) A Y pozadovany udaj.
Potvrd’te klavesou ,,ENTER*.
S0 Pro névrat do rezimu ikon nalistujte pomoci klaves ,,Sipka dold*
; NGER E A ||V a sipkanahoru“menu ICON END _
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CON
Stisknéte klavesu ,,ENTER®.
L Eno ke
g S N
)
Pro navrat do hlavniho menu nalistujte pomoci klaves ,,Sipka
N 7
- REGD AV dold“ a ,,8ipka nahoru“ ikonu £ N D _.
)
o P Stisknéte klavesu ,,ENTER®. Kontrolka ,, MODE* zhasne.
L Enp_ )2 &2
2b.c
£4y.5
3.104 Nastaveni automatického ¢asovaée zmén vystupu _A7T _

Vmenu _AT _ senastavuje ¢asovy Gdaj v sekundach, ktery zna¢i minimalni moznou
dobu mezi zménami polohy servopohonu. Podminkou je zavoleni pfislusného okruhu v
hlavnim menu.

Nastaveni automatického Casovae zmén vystupi _AT _ pro regulaci PRO 3 je

shodné s nastavenim pro regulaci 8 N O F (viz str. 16).
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3.11 Nastaveni parametri regulace PlD!|

3.11.1 Nastaveni proporcionalni konstanty _PB _

V menu _PB _ se nastavuje proporcionalni konstanta pro regulaci PI!O0! v
ptislusném okruhu. Podminkou je zavoleni pfisluSného okruhu v hlavnim menu. Vyznam
tohoto parametru je popsan v charakteristice PID regulace na str. 17.

Nastaveni proporcionalni konstanty _ PB _ pro regulaci P !0 je shodné s nastavenim
pro regulaci PR 0! (viz str. 24). Pouze v nastaveni typu regulace R E &8 musi byt zadana
regulace PID impulsni P!D1.
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3.11.2 Nastaveni integracni konstanty | N T _

V menu INT

se nastavuje integra¢ni konstanta pro regulaci P!D1! v pfislusném

okruhu. Podminkou je zavoleni pfislusného okruhu v hlavnim menu. Vyznam tohoto
parametru je popsan v charakteristice PID regulace na str. 17.

\I/ \I/

\I/

NI/ NI/

\I/ \I/ NI/

\I/

o

\

N

A

6.c
X
= 10DE

VAN

Ally

VAN

/7 I\

AllY)

VA RNERVA RN

AllY)

VAN

AV

/7 I\

71\

AV

71\

Nejprve zvolte pozadované cCislo okruhu (viz. volba ¢isla
okruhu).

Pro vstup do programovani veskerych parametrti ptislusného
okruhu stisknéte klavesu ,,ENTER®.

Rozsviti se kontrolka ,,MODE®, kter4 znaci pfitomnost v rezimu
programovani.

Na spodnim fadku displeje blika ikona £ 8 P. Pomoci klaves
,,Sipka dolti“ a ,,$ipka nahoru“ nalistujte ikonu R E G .

Stisknéte klavesu ,,ENTER*.

Pomoci klaves ,Sipka doli“ a ,,Sipka nahoru® nalistujte menu

INT _.

Pro nastaveni integra¢ni konstanty stisknéte klavesu ,,ENTER®.

Pomoci klaves nastavte

pozadovany udaj.

»Sipka doli“ a ,Sipka nahoru*

Potvrdte klavesou ,,ENTER".

Pro navrat do rezimu ikon nalistujte pomoci klaves ,,Sipka doli*

a ,,Sipka nahoru“menu {CON END _.

Stisknéte klavesu ,,ENTER®.

Pro néavrat do hlavniho menu nalistujte pomoci klaves ,,Sipka
dolu“ a ,,$ipka nahoru® ikonu £ N D _.

Stisknéte klavesu ,,ENTER®. Kontrolka ,, MODE* zhasne.
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3.11.3 Nastaveni deriva¢ni konstanty DER _

V menu DER _ se nastavuje derivaéni konstanta pro regulaci P1{D0! v piislusném
okruhu. Vyznam tohoto parametru je popsan v charakteristice PID regulace na str. 17.

cb.c

\ \I/ \I/

NI/ NI/

\I/ \I/ \I/

\I/

MODE

VAN

Ally

AllY)

VA RNERVA RN

AllY)

/7 I\

AV

71\

VAN

Ay

VAN

Nejprve zvolte pozadované cCislo okruhu (viz. volba ¢isla
okruhu).

Pro vstup do programovani veskerych parametrti ptislusného
okruhu stisknéte klavesu ,,ENTER®.

Rozsviti se kontrolka ,,MODE®, kter4 znaci pfitomnost v rezimu
programovani.

Na spodnim fadku displeje blika ikona £ 8 P. Pomoci klaves
,,Sipka dolt“ a ,,$ipka nahoru“ nalistujte ikonu R E G 0.

Stisknéte klavesu ,,ENTER.

Pomoci klaves ,Sipka doli“ a ,,Sipka nahoru® nalistujte menu

OER _.

Pro nastaveni deriva¢ni konstanty stisknéte klavesu ,,ENTER®.

Pomoci klaves nastavte

pozadovany udaj.

»Sipka doli“ a ,Sipka nahoru*

Potvrd'te klavesou ,,ENTER".

Pro navrat do rezimu ikon nalistujte pomoci klaves ,,Sipka dolii*

a ,,8ipka nahoru“menu {CON END _.

Stisknéte klavesu ,,ENTER®.

Pro navrat do hlavniho menu nalistujte pomoci klaves ,,Sipka
doli“ a ,.8ipka nahoru“ ikonu £ N D _.

Stisknéte klavesu ,,ENTER®. Kontrolka ,, MODE* zhasne.
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3.11.4 Nastaveni doby vzorkovani TP |0

V menu T P10 senastavuje doba vzorkovani pro regulaci P! v pfislusném okruhu.
Podminkou je zavoleni pfislusného okruhu v hlavnim menu. V zadanych intervalech probiha
odbér vzorki a prepocitavani PID konstant pro regulaci.

o

\
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7~ U\
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\I/
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= 10DE
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\I/
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\I/

VAN

/7 I\
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NI/ NI/

VA RNERVA RN

AllY)

NI/

VAN

AV

\I/

\I/

/7 I\

71\

AV

\I/
i
4
c3

71\

Nejprve zvolte pozadované cCislo okruhu (viz. volba ¢isla
okruhu).

Pro vstup do programovani veskerych parametrti ptislusného
okruhu stisknéte klavesu ,,ENTER®.

Rozsviti se kontrolka ,,MODE®, kter4 znaci pfitomnost v rezimu
programovani.

Na spodnim fadku displeje blika ikona £ 8 P. Pomoci klaves
,,Sipka dolti“ a ,,$ipka nahoru“ nalistujte ikonu R E G .

Stisknéte klavesu ,,ENTER*.

Pomoci klaves ,Sipka doli“ a ,,Sipka nahoru® nalistujte menu

TPID.

Pro nastaveni periody vzorkovani stisknéte klavesu ,,ENTER®.

Pomoci klaves nastavte

pozadovany udaj.

,Sipka doli“ a ,Sipka nahoru“

Potvrd’te klavesou ,,ENTER.

Pro navrat do rezimu ikon nalistujte pomoci klaves ,,Sipka doli*

a ,,Sipka nahoru“menu {CON END _.

Stisknéte klavesu ,,ENTER®.

Pro néavrat do hlavniho menu nalistujte pomoci klaves ,,Sipka
dolu“ a ,,$ipka nahoru® ikonu £ N D _.

Stisknéte klavesu ,,ENTER®. Kontrolka ,, MODE* zhasne.
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3.12 Nastaveni parametri regulace P!D 3

3.12.1 Nastaveni proporcionalni konstanty _PB _

V menu _PB _ se nastavuje proporciondlni konstanta pro regulaci PiD0 3 v
ptislusném okruhu. Podminkou je zavoleni piisluSného okruhu v hlavnim menu. Vyznam
tohoto parametru je popsan v charakteristice PID regulace na str. 17.

Nastaveni proporcionalni konstanty _PB _ pro regulaci P{D 3 je shodné s
nastavenim pro regulaci PR 0! (viz str. 24). Pouze v nastaveni typu regulace R E 5 0 musi
byt zadana regulace PID tiistavova P 1D 3.

3.12.2 Nastaveni integracni konstanty | NT _

V menu ! NT _ se nastavuje integra¢ni konstanta pro regulaci P!D 3 v piislusném

okruhu. Podminkou je zavoleni piislusného okruhu v hlavnim menu. Vyznam tohoto
parametru je popsan v charakteristice PID regulace na str. 17.

Nastaveni integra¢ni konstanty ! N T _ pro regulaci P!D 3 je shodné s nastavenim pro
regulaci PI1D! (viz str. 32). Pouze v nastaveni typu regulace REG O musi byt zadana
regulace PID tfistavova P10 3.

3.12.3 Nastaveni derivaéni konstanty DER _

V menu O ER _ se nastavuje derivaéni konstanta pro regulaci P!D 3 v pFislusném
okruhu. Podminkou je zavoleni pfislusného okruhu v hlavnim menu. Vyznam tohoto
parametru je popsan v charakteristice PID regulace na str. 17.

Nastaveni derivaéni konstanty O E R _ pro regulaci P!D 3 je shodné s nastavenim pro
regulaci PI1D1 (viz str. 33). Pouze v nastaveni typu regulace REG D musi byt zadana
regulace PID tiistavova P10 3.

3.12.4 Nastaveni doby prebéhu servopohonu DS ER

V menu 05SER se nastavuje doba piebéhu servopohonu v sekundach. Podminkou je
zavoleni pfislusného okruhu v hlavnim menu.

Dobu serva lze nastavit pouze v prvnim nebo ve tfetim okruhu. Pokud zavolite na
prvnim (tfetim) okruhu tfistavovou regulaci (P R 8 3 nebo P!D 3), pak zavolena regulace na
druhém (Etvrtém) okruhu bude ignorovéna (nastavené parametry neovlivni vystup).

Jestlize je tfistavova regulace zavolena na prvnim okruhu, je realizovana na vystupech
outl a out2, pficemz outl otvira a out2 zavird servopohon. Je-li tfistavova regulace zavolena
na tfetim okruhu, je realizovdna na vystupech out3 a out4, piicemz out3 otvira a out4 zavira
servopohon. Zavolite-li tfistavovou regulaci na druhém (Etvrtém) okruhu, tato regulace bude
ignorovana a vystup out2 (out4) se nastavi do klidového stavu.
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Dobu serva je nutno nastavit dle typu pouzitého servopohonu. Podle nastaveného
udaje pristroj reguluje polohu servopohonu v zéavislosti na ostatnich zadanych parametrech
regulace.

Nastaveni doby piebéhu servopohonu D SER pro regulaci P!D 3 je shodné s
nastavenim pro regulaci P R 0 3 (viz str. 29). Pouze v nastaveni typu regulace R E G 0 musi
byt zadana regulace PID tfistavova P10 3.

3.12.5 Nastaveni doby vzorkovini TP 1D

V menu TPID se nastavuje doba vzorkovani pro regulaci PID 3 v piislusném
okruhu. Podminkou je zavoleni pfislusného okruhu v hlavnim menu. V zadanych intervalech
probiha odbér vzorki a prepocitavani PID konstant pro regulaci.

Nastaveni doby vzorkovani T P10 pro regulaci P{D 3 je shodné s nastavenim pro

regulaci PI1D1 (viz str. 34). Pouze v nastaveni typu regulace REG D musi byt zadana
regulace PID tiistavova P10 3.

-37 -



3.13 Nastaveni typu snimace SE NS

V menu 5SE NS se nastavuje typ piipojeného vstupniho signalu pro piislu$ny okruh.
Podminkou je zavoleni pfislusného okruhu v hlavnim menu. MoZnosti pfipojenych vstupnich
signall jsou nasledujici:
proudovy signal 4 az 20 mA
proudovy signal 0 az 20 mA
napétovy signal 0 az 5 V
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VA RNERVA RN
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AV

/7 I\

71\

AY]

END _

cb.c
24.5

71\

Nejprve zvolte pozadované cCislo okruhu (viz. volba ¢isla
okruhu).

Pro vstup do programovani veskerych parametri ptisluSného
okruhu stisknéte klavesu ,, ENTER*.

Rozsviti se kontrolka ,,MODE®, ktera znaci pfitomnost v rezimu
programovani.

Na spodnim fadku displeje blika ikona £ O P. Pomoci klaves
,.Sipka doli“ a ,,8ipka nahoru nalistujte ikonu SE N 5.

Stisknéte klavesu ,,ENTER*.

Pro nastaveni typu snimace stisknéte klavesu ,,ENTER®.

Klavesami ,,Sipka nahoru® a ,,Sipka doli“ nastavte pozadovany
udaj.

Potvrd’te klavesou ,,ENTER*.

Pro névrat do rezimu ikon nalistujte pomoci klaves ,,Sipka dold*
a ,,Sipka nahoru“menu {CON END _.

Stisknéte klavesu ,,ENTER®.

Pro navrat do hlavniho menu nalistujte pomoci klaves ,,Sipka
dolt* a ,,8ipka nahoru® ikonu £ N D _.

Stisknéte klavesu ,,ENTER. Kontrolka ,, MODE zhasne.
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3.14 Nastaveni desetinné tecky _DP _

V menu

D P _ se nastavuje pozadovana poloha desetinné tec¢ky pro piislusny okruh.

Podminkou je zavoleni pfisluSného okruhu v hlavnim menu.
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Nejprve zvolte pozadované ¢&islo okruhu (viz. volba ¢Eisla
okruhu).

Pro vstup do programovani veskerych parametra piislusSného
okruhu stisknéte klavesu ,,ENTER®.

Rozsviti se kontrolka ,,MODE®, kter4 znaci pfitomnost v rezimu
programovani.

Na spodnim fadku displeje blika ikona £ 01 P. Pomoci klaves
,.Sipka doli“ a ,,Sipka nahoru‘ nalistujte ikonu S E N 5.

Stisknéte klavesu ,,ENTER®.

Pomoci klaves ,,Sipka doli“ a ,,Sipka nahoru* nalistujte menu

_DP_

Pro nastaveni stiskné€te klavesu

»ENTER®.

polohy desetinné tecky

Klavesami ,,Sipka nahoru® a ,,Sipka doli“ nastavte pozadovany
udaj.

Potvrd’te klavesou ,,ENTER*.

Pro navrat do rezimu ikon nalistujte pomoci klaves ,,Sipka doli*

a ,,Sipka nahoru“menu {CON END _.

Stisknéte klavesu ,,ENTER®.

Pro navrat do hlavniho menu nalistujte pomoci klaves ,,Sipka
dold“ a ,,8ipka nahoru* ikonu £ N D _

Stisknéte klavesu ,,ENTER®.
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3.15 Nastaveni pocatku vstupniho rozsahu (start senzor) STR S

Piiklad zadani:

\I/ \ I/

\I/

NI/ NI/

\I/ \I/

\I/

V menu 57 RS se nastavuje pocatek rozsahu méfeni piislusné pfipojené vstupni
veli¢iny pro pfislusny okruh. Podminkou je zavoleni pfislusného okruhu v hlavnim menu.

Chcete piipojit snimac¢ s vystupem 4 az 20 mA, odpovidajicim teploté -30 az +70°C.
To znamena, Ze start senzoru 5T RS nutno zadat -30, pticemz jako typ senzoru SE N
nutno zadat 4 aZ 20 mA.

b

cH

MODE

.
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AllY)

71\

AllY)

VAR NVA RN

AllY)

71\

AV

VAN

71\

AV

Nejprve zvolte pozadované ¢&islo okruhu (viz. volba ¢Eisla
okruhu).

Pro vstup do programovani veskerych parametri piislusSného
okruhu stisknéte klavesu ,,ENTER®.

Rozsviti se kontrolka ,,MODE®, kter4 znaci pfitomnost v rezimu
programovani.

Na spodnim fadku displeje blika ikona £ 8 P. Pomoci klaves
,Sipka dolti“ a ,,$ipka nahoru“ nalistujte ikonu SE N 5.

Stisknéte klavesu ,,ENTER®.

Pomoci klaves ,,Sipka doli“ a ,,Sipka nahoru* nalistujte menu

5TRS.

Pro nastaventi startu senzoru stisknéte klavesu ,, ENTER.
Klavesami ,,Sipka nahoru® a ,,Sipka dold* nastavte pozadovany
udaj.

Potvrdte klavesou ,,ENTER".

Pro navrat do rezimu ikon nalistujte pomoci klaves ,,Sipka dolii*
a ,,Sipka nahoru“menu {CON END _.

Stisknéte klavesu ,, ENTER.

Pro navrat do hlavniho menu nalistujte pomoci klaves ,,Sipka
dold“ a ,,8ipka nahoru* ikonu £ N D _
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;l END_

cb.c
24.5

Stisknéte klavesu ,,ENTER.

VAN

H
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3.16 Nastaveni konce vstupniho rozsahu (end senzor) END S

V menu ENDS se nastavuje konec rozsahu méfeni piislusné ptipojené vstupni
veli¢iny pro pfislusny okruh. Podminkou je zavoleni pfislusného okruhu v hlavnim menu.
Ptiklad zadani:

Chcete piipojit snimac¢ s vystupem 4 az 20 mA, odpovidajicim teploté -30 az +70°C.
To znamena, ze end senzoru £ N D 5 nutno zadat 70, pficemz jako typ senzoru SE N 5 nutno
zadat 4 az 20 mA.

Nejprve zvolte pozadované ¢&islo okruhu (viz. volba ¢Eisla

EP 5 . El okruhu).
ou g Pro vstup do programovani veskerych parametri piislusSného
okruhu stisknéte klavesu ,,ENTER®.
\1/
ﬁ>\ MODE Rozsviti se kontrolka ,,MODE*, ktera zna¢i pfitomnost v rezimu
programovani.
CEE—
- ’ P Na spodnim fadku displeje blika ikona £ 8 P. Pomoci klaves
= cagne )< AV ,Sipka dolti“ a ,,$ipka nahoru“ nalistujte ikonu SE N 5.
)
Stisknéte klavesu ,,ENTER®.
o sens
g S
CEE——

4y MR Pomoci klaves ,8ipka doli“ a ,Sipka nahoru“ nalistujte menu
5

3| SENS)Z AW ERDS
~\ 7\
0.0
; ENDS E Pro nastaveni endu senzoru stisknéte klavesu ,,ENTER*.
> z
- 50.0 ~ Klavesami ,,Sipka nahoru* a ,,Sipka dold* nastavte pozadovany
| ENDS | A Y uda
Potvrdte klavesou ,,ENTER".
)
70.0 Pro névrat do rezimu ikon nalistujte pomoci klaves ,,Sipka dolt*
EL E;\;ngi A |V | a sipkanahoru“menu {CON END _.
)
CON
2| END_JZ Stisknéte klavesu ,,ENTER*.
P S N
)
- P Pro navrat do hlavniho menu nalistujte pomoci klaves ,,Sipka
- SENSJZ AV s ,Sipka nahoru® ikonu E N D _.
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END _

VAN

cb.c
24.5

Stisknéte klavesu ,,ENTER®.

3.17 Nastaveni offsetu (posuvu namérené hodnoty) O F F S

\I/ \I/

\I/

NI/ NI/

\I/

V menu OFFS se nastavuje pozadovana hodnota offsetu (posuvu) méfeni pro
ptislusny okruh. Podminkou je zavoleni pfislusSného okruhu v hlavnim menu. Pokud neni
potieba nastavit zadny posuv nebo kompenzaci méfeni, nastavte 0.
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/7 I\

/7 I\

VA RNERVA RN

2
n
-
ul
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Nejprve zvolte pozadované Ccislo okruhu (viz. volba Cisla
okruhu).

Pro vstup do programovani veSkerych parametri ptisluSného
okruhu stisknéte klavesu ,,ENTER.

Rozsviti se kontrolka ,,MODE®, kter4 znac¢i pfitomnost v rezimu
programovani.

Na spodnim fadku displeje blika ikona £ 011 P. Pomoci klaves
,.Sipka doli“ a ,,8ipka nahoru‘ nalistujte ikonu S E N 5.

Stisknéte klavesu ,,ENTER*.

Pomoci klaves ,,Sipka doli“ a ,,Sipka nahoru® nalistujte menu

OFFS.

Pro nastaveni offsetu stisknéte klavesu , ENTER.

Klavesami ,,Sipka nahoru® a ,,Sipka doli“ nastavte pozadovany
udaj.

Potvrd’te klavesou ,,ENTER*.

Pro navrat do rezimu ikon nalistujte pomoci klaves ,,Sipka doli*

a ,,Sipka nahoru“menu {CON END _.
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NI/

\I/

\I/

VAN

Ay

VAN

Stisknéte klavesu ,,ENTER®.

Pro néavrat do hlavniho menu nalistujte pomoci klaves ,,Sipka
dolu“ a ,,$ipka nahoru® ikonu £ N D _.

Stisknéte klavesu ,,ENTER®.

3.18 Prirazeni vstupu k regulacnimu okruhu

\I/ \I/

\ I/

V tomto menu se piifazuji vstupni veli¢iny k jednotlivym regula¢nim okruhtm.
Podminkou je zavoleni pfislusného okruhu v hlavnim menu. K pfislusnému vystupu (outl,
out2, out3, out4) lze priradit libovolny vstup (inl, in2, in3, in4). Je mozno téz k nékolika
vystuptiim (k né€kolika regula¢nim okruhiim) piifadit jeden a tentyz vstup. Tim je umoznéno
pomoci jednoho vstupniho signalu regulovat zaroven naptiklad topeni i chlazeni apod.
Standardni pfifazeni vstupt k regulaénim okruhtim je outl/inl, out2/in2, out3/in3 a out4/in4.
Toto menu dava regulatoru obrovskou variabilnost. Pokud si nebudete védét rady s
nastavenim, volejte vyrobce. Nasi technici Vam radi poskytnou informace.

AllY)

SENS

4_NMNA

SENG

7

<A]lv]

Nejprve zvolte pozadované Ccislo okruhu (viz. volba Ccisla
okruhu).

Pro vstup do programovani veSkerych parametrii ptisluSného
okruhu stisknéte klavesu ,, ENTER.

Rozsviti se kontrolka ,,MODE®, kterd znaci pfitomnost v rezimu
programovani.

Na spodnim fadku displeje blika ikona £ O P. Pomoci klaves
,,Sipka doli“ a ,,Sipka nahoru‘ nalistujte ikonu SE N 5.

Stisknéte klavesu ,,ENTER*.

Pomoci klaves ,,Sipka dold*“ a ,,Sipka nahoru® nalistujte menu

gurt i
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END

cb.c

c4.5

VAN

Pro zménu pfifazeni stisknéte klavesu ,,ENTER.

Klavesami ,,Sipka nahoru® a ,,Sipka doli* nastavte pozadovany
udaj.
Potvrd’te klavesou ,,ENTER*.

Pro navrat do rezimu ikon nalistujte pomoci klaves ,,Sipka dola*
a ,,Sipka nahoru“menu {CON END _.

Stisknéte klavesu ,,ENTER®.

Pro navrat do hlavniho menu nalistujte pomoci klaves ,,Sipka
doli* a ,,8ipka nahoru® ikonu £ N D _.

Stisknéte klavesu ,,ENTER.
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3.19 Nastaveni vstupniho integracniho filtru F1LT

V menu FILT

se nastavuje hodnota vstupniho integra¢niho filtru. Toto nastaveni je

spolecné pro vSechny regulacni okruhy. Cim vys$i hodnotu zadéte, tim pomaleji reaguje
regulator na zménu namétené hodnoty a je odoInéjsi proti rusivym vliviim.
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END _
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Nejprve zvolte pozadované ¢islo okruhu (viz. volba Cisla
okruhu).

Pro vstup do programovani veskerych parametrti ptisluSného
okruhu stisknéte klavesu ,,ENTER*.

Rozsviti se kontrolka ,,MODE®, ktera znac¢i pfitomnost v rezimu
programovani.

Na spodnim fadku displeje blika ikona £ 8 P. Pomoci klaves
,,Sipka doli“ a ,,8ipka nahoru“ nalistujte ikonu 0ST _

Stisknéte klavesu ,,ENTER®.

Pro nastaveni vstupniho integra¢niho filtru stisknéte klavesu
»ENTER®.

Klavesami ,,Sipka nahoru® a ,,Sipka doli* nastavte pozadovany
udaj.

Potvrd’te klavesou ,,ENTER*.

Pro navrat do rezimu ikon nalistujte pomoci klaves ,,Sipka dola*
a ,,Sipka nahoru“menu {CON END _.

Stisknéte klavesu ,,ENTER.

Pro navrat do hlavniho menu nalistujte pomoci klaves ,,Sipka
doli* a ,,8ipka nahoru® ikonu £ N D _.

Stisknéte klavesu ,,ENTER.

- 46 -



3.20 Nastaveni pristupového hesla HES |

V menu HE 5 1 se nastavuje piistupové heslo. Toto nastaveni je spoleéné pro viechny
regulac¢ni ohruhy. Nastavenim piistupového hesla lze zamezit nekvalifikovanému zasahu do
parametri regulace. Heslo HE S5 1 slouzi k pfistupu do veskerych nastaveni kromé menu
COMP. Z vyroby je zadano heslo 0. V tomto piipadé se regulator chova tak, jako by zadné
heslo zadéano nebylo a ptistup do nastavovani neni omezen. Zadate-li libovolné ¢iselné heslo,
lze vstoupit do nastavovani parametrii jedin¢ po zadani tohoto hesla. Jestlize chcete heslo
zménit, musite si zajistit ptistup do zadavani hesla znalosti staré¢ho ptistupového hesla. Pokud
toto heslo zapomenete, zadejte namisto n¢j kod 555, ¢imz se dostanete do zadani hesla.

Regulator vyzaduje heslo vzdy pouze jednou v kazdé ikon¢. Naptiklad pokud zadavate
v ikoné¢ ALA _ parametr OPL _ (opticky alarm low), vyZzaduje regulator pii vstupu do
nastaveni tohoto parametru ptistupové heslo. Pokud jej zadate spravng, mate volny pfistup do
v8ech ostatnich parametri pod ikonou ALA _(OPL _, OPH ).

6.c

mu

okruhu stisknéte klavesu ,,ENTER®.

Pro vstup do programovani veskerych parametrti ptislusného

N/ Rozsviti se kontrolka ,MODE*, ktera znac¢i pfitomnost v reZimu
> W0DE » P
programovani.
)
’ e : : 1L r m r I
N romelc ALY I\{a spodmon‘l‘ radvlfu displeje Ehka' 1kc?na' ConpP. P_omoc1 klaves
~\ IAN ,.Sipka doli“ a ,.8ipka nahoru“ nalistujte ikonu 85T _.
)
| ast | Stisknéte klvesu  ENTER®.
P S N
1
15 Pomoci klaves ,Sipka doli“ a ,,Sipka nahoru® nalistujte menu
M O FniTlc AV HEST
-\ J N
)
N Pro nastaveni pfistupového hesla stisknéte klavesu ,, ENTER*.
-\ HEST )= Cd
g SRR N
N 'n 7
2 0|5
g T h AlY Klavesami ,,Sipka nahoru® a ,,Sipka doli* nastavte pozadovany
| AEST udaj.

VAN

AV

Potvrd’te klavesou ,,ENTER*.

Pro névrat do rezimu ikon nalistujte pomoci klaves ,,Sipka dold*
a ,,Sipka nahoru“menu {CON END _.

- 47 -



NI/

\I/

\I/

/7 I\

AV

/7 I\

Stisknéte klavesu ,,ENTER®.

Pro navrat do hlavniho menu nalistujte pomoci klaves ,,Sipka
dolt* a ,,Sipka nahoru® ikonu £ N D _.

Stisknéte klavesu ,,ENTER*.

3.21 Nastaveni pristupového hesla HESC

spusténi regulace

V menu HE 52 se nastavuje pfistupové heslo pro nastaveni Zadané hodnoty 0P a

_60_.

Toto nastaveni je spolecné pro vSechny regulacni okruhy.

Nastavenim pfistupového hesla lze zamezit nekvalifikovanému zdsahu do nastaveni zddané
hodnoty a spusténi regulace. Z vyroby je zaddno heslo 0. V tomto piipadé¢ se reguldtor chova
tak, jako by zadné heslo zaddno nebylo a pfistup do nastavovani zddané hodnoty neni
omezen. Zadate-li libovolné ¢iselné heslo, 1ze vstoupit do nastavovani zadané hodnoty jediné
po zadani tohoto hesla. Jestlize chcete heslo zménit, musite si zajistit ptistup do zadavani
hesla znalosti starého ptistupového hesla. Pokud toto heslo zapomenete, zadejte namisto néj
kod 555, ¢imz se dostanete do zadani hesla.

ch.c

\I/

\I/

NI/

\I/

MODE

VAN

Ally

71\

VAN

Ally

VAN

Pro vstup do programovani veskerych parametri ptisluSného
okruhu stisknéte klavesu ,,ENTER*.

Rozsviti se kontrolka ,,MODE®, ktera znaci pfitomnost v rezimu

programovani.

Na spodnim fadku displeje blika ikona £ O P. Pomoci klaves
,.Sipka doli“ a ,,8ipka nahoru“ nalistujte ikonu 85T _.

Stisknéte klavesu ,, ENTER.

Pomoci klaves ,,Sipka doli“ a ,,Sipka nahoru® nalistujte menu

HESCZ.

Pro nastaveni ptistupového hesla stisknéte klavesu ,,ENTER®.
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HESC

/1N

AllY)

| /
x .
m
w
N

71\

AV

\I/
m
=z
c3

\ I/

VAN

VAR

AY]

\I/
I
4
c3
|

71\

Klavesami ,,Sipka nahoru® a ,Sipka doli“ nastavte pozadovany
udaj.
Stisknéte klavesu ,,ENTER.

Pro navrat do rezimu ikon nalistujte pomoci klaves ,,Sipka doli*
a ,,Sipka nahoru“menu {CON END _

Stisknéte klavesu ,, ENTER.

Pro navrat do hlavniho menu nalistujte pomoci klaves ,,Sipka
dold“ a ,.8ipka nahoru“ ikonu £ N D _.

Stisknéte klavesu ,,ENTER*.

3.22 Nastaveni adresy pristroje ADR _

V menu A DR _ se nastavuje adresa pfistroje pro sériovou komunikaci. Z vyroby je
nastavena adresa 0.
Chcete-li zapojit vice piistrojii do sité, je nutno zadat kazdému piistroji jinou adresu,
aby nedoslo ke kolizi dat.
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3.23 Spusténi funkce AUTO-TUNE v menu TUNE

V menu TUNE je mozno spustit automatické adaptivni ladéni PID konstant v

prubéhu procesu (AUTO-TUNE). Podminkou je zavoleni pfislusného okruhu v hlavnim
menu. Funkci AUTO-TUNE lze spustit pouze pti zavoleni regulace P!D1nebo PID 3.

Pfi nabéhu soustavy zadejte _YES v menu TUWNE. Spusténi AUTO-TUNE je
indikovano blikanim napisu T U NE na spodnim fadku displeje pii zavoleni piislu$ného
okruhu v hlavnim menu. Soustava pobézi na plny vykon do 75% Zadané¢ hodnoty. Potom da
regulator povel k vypnuti soustavy a probiha méfeni PID konstant. Po tuto dobu neni
regulacni vystup aktivovan. Po ukonceni méfeni napis T U N E prestane blikat a soustava se
rozbéhne dle vypocitanych konstant _PB _, INT _ a DER _. Pokud vyuzivate PID
regulaci pro topeni, je nutno zadat pred spusténim AUTO-TUNE v menu proporciondlni
konstanta _ PB _ kladnou hodnotu. Jestlize se jedna o chlazeni, zadejte proporcionalni
konstantu _ P8 _ zapornou.

26 P Pro vstup do programovani veSkerych parametrii ptislusného
. okruhu stisknéte klavesu ,,ENTER®.
24 5

%é MODE programovani.
)
Na spodnim fadku displeje blika ikona £ 8 P. Pomoci klaves
EL CoOnMP E A || 'V | sipka dola“ a,sipka nahoru® nalistujte ikonu 357 _.
)
Stisknéte klavesu ,,ENTER®.
{LosTJ;
s 0 N
)

1 "i’ Pomoci klaves ,Sipka doli“ a ,,Sipka nahoru® nalistujte menu
S FILT S ALY tune
Z\ VAN
NO
N TUNE |Z Pro spusténi funkce AUTO-TUNE stisknéte klavesu ,,ENTER®.
~ s
[ ND _<

\ TUNE ) A | 'V | Pomociklaves ,sipka nahoru” a ,,Sipka dolti“ nastavte _ Y E 5.
Potvrdte  klavesou ,,ENTER“. Funkce automatického

adaptivniho ladéni PID konstant je aktivovana.

AV Pro névrat do rezimu ikon nalistujte pomoci klaves ,,Sipka dold*
a ,,Sipka nahoru“menu {CON END _.

\I/
—-'
cz
=z
M

/7 I\
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Rozsviti se kontrolka ,,MODE®, kter4 znaci pfitomnost v rezimu



NI/

\I/

\I/

VAN

VAN

Stisknéte klavesu ,, ENTER.

Pro navrat do hlavniho menu nalistujte pomoci klaves ,,Sipka
AV dold“ a ,,8ipka nahoru* ikonu £ N D _

VAN

Stisknéte klavesu ,,ENTER®.
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3.24 Nastaveni typu analogového regulacniho vystupu A N AL

\I/

\I/

NI/ \Il/

NI/ \I/

\I/

\I/

V menu A NAL se nastavuje pozadovany typ analogového regulaéniho vystupu.
Moznosti jsou nésledujici:
0 a2 20 mA (0 az 10 V)
42720mA (22710 V)
20az0 mA (10az0 V)
20 a7 4 mA (10 az2 V)

g-20
H4-28
g-0

20-4

£b.c
24.5

MODE

VAN

AllY)

71\

VAN

Ally

/1IN /1IN

AllY)

VAN

Ay

VAN

VAN

Ay

Pro vstup do programovani veskerych parametrt ptisluSného
okruhu stisknéte klavesu ,,ENTER*.

Rozsviti se kontrolka ,,MODE®, ktera znaci pfitomnost v rezimu
programovani.

Na spodnim fadku displeje blika ikona £ O P. Pomoci klaves
,,Sipka doli“ a ,,8ipka nahoru“ nalistujte ikonu 85T _.

Stisknéte klavesu ,, ENTER.

Pomoci klaves ,Sipka doli“ a ,Sipka nahoru® nalistujte menu

ANAL

Pro nastaveni typu analogového regula¢niho vystupu stisknéte
klavesu ,,ENTER*.

Pomoci klaves ,S8ipka nahoru” a ,Sipka dold“ nastavte
b

pozadovany typ analogového regula¢niho vystupu.

Potvrd’te klavesou ,,ENTER*.

Pro navrat do rezimu ikon nalistujte pomoci klaves ,,Sipka dola*
a ,,Sipka nahoru“menu {CON END _.

Stisknéte klavesu ,,ENTER.

Pro navrat do hlavniho menu nalistujte pomoci klaves ,,Sipka
doli* a ,,8ipka nahoru® ikonu £ N D _.
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= Z isknéte kl4 ENTERY.

£b.c
24.5

H
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4. Mezni hodnoty parametru

Oznaéeni

Mezni hodnoty

COMP zadana hodnota -999 az 9999 0.0
PROC velikost akéniho zdsahu 0az 100 %
OPL- opticky alarm low -999 az 9999 0.0
OPH- opticky alarm high -999 az 9999 100.0
REGO typ regulace ONOF, PROI, PRO3, PIDI, PID3 ONOF
-AT- automaticky ¢asova¢ zmén 1 az 1000 s Is
vystupu
HYST hystereze 0 az 9999 0.0
COHE chlazeni / topeni COOL, HEAT HEAT
-PB- proporcionalni konstanta -500 az 500 10.0
PW- vykonovy posuv -100 az 100 10.0
PER- perioda pulsu 1 az 9999 s 10s
DSER doba serva 1 a7 9999 s 60 s
INT- integracni konstanta 0.01 az 9999 100.0
DER- derivacni konstanta 0.01 az 9999 1.0
TPID doba vzorkovani 0.5 az 1000 s (krok 0.5 s) 1.0s
SENS typ snimace proudovy 4 az 20 mA 4 az 20 mA
proudovy 0 az 20 mA
napétovy 0 az 5 V
-DP- desetinna teCka 0.,0.0, 0.00 0.0
STRS start senzoru -999 az 9999 0.0
ENDS end senzoru -999 az 9999 100.0
OFFS offset -999 az 9999 0.0
ouT pfifazeni vstupu k okruhu outl /inl az in4 outl /inl
out2 / inl az in4 out2 / in2
out3 /inl az in4 out3 /in3
out4 / inl az in4 out4 / in4
FILT vstupni integracni filtr 0az 15 6
HESI pristupové heslo -999 az 9999 0
HES2 pfist. heslo pro COMP -999 az 9999 0
ADR- adresa pfistroje 0az 126 0
TUNE ladéni AUTO-TUNE NO, YES NO
ANAL typ analogového vystupu 0az20mA (0az 10 V) 0az20
4az20mA (2az10V)
20 az 0 mA (10 az 0 V)
20 az4 mA (10 az2 V)
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5. Popis komunikac¢niho protokolu

Komunika¢ni protokol vychazi z protokolu PROFIBUS vrstva 2. Datova cast (vrstva 7)
implementuje protokol.

Komunikace je typu master - slave a umoziiuje obousmérnou komunikaci mezi stanicemi.
Komunikace vyuZzivé rozhrani RS 232 nebo RS 485.

Znak telegramu (UART - Character)

stavba:

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11
Viha bitu LSB MSB

I
(D 0 bl | b2 | b3 | b4 ]| b5] b6 b7 | b8 P 1|
Stop bit (SP)
Start bit Bit sudé parity

Kazdy UART - charakter ma 11 bit,, a to 1 start-bit (ST) se signalem logicka "0", 8
informacnich biti (I), 1 paritni bit pro sudou paritu (P) se signdlem logicka "1" a 1 stop-bit
(SP) se signalem logicka "1".

Pouzita ptfenosova rychlost 9600 Bd.
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VRSTVA 2

Formaty telegramii s pevnou délkou bez datového pole:

a) vyzva

|sp1| DA | sA | FC |FcS | ED |

b) odpoved’

|SD1| SA | DA | FC | FCS | ED |

Formaty telegramii s proménnou délkou informacniho pole:

a) vyzva

|sp2 | LE | LEr[sp2| DA | sA | Fc | pATA |FCS| ED |

b) odpoved’

|sp2 | LE |LEr|sp2| sA | pA | Fc | pAaTA ]FCS| ED |

Vvznam pouzitych symbolu

SD1 zacatek ramce (Start Delimiter), kod 10H

SD2 zacatek ramce (Start Delimiter), kod 68H

LE délka informacéniho pole (LE ngth) zacind bytem DA a kon¢i bytem pted FCS.
Délka pole 4 - 249.

LEr opakovani bytu délky informacniho pole

DA adresa cilové stanice

SA adresa zdrojové stanice

FC fidici byte (Frame Control)

DATA pole dat maximaln¢ 246 bytt

FCS kontrolni soucet (Frame Check Sequence)

ED konec ramce (End Delimiter), kod 16H

LE, LEr - Délka informa¢niho pole

Oba byty v hlavicce telegramu s proménnou délkou informaéniho pole obsahuji pocet bytt
informac¢niho pole. Je v tom zapocitano DA, SA, FC a DATA. Nejniz$i hodnota LE je 4,
nejvyssi 249. Tim Ize pienést 1 - 246 byti dat.
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DA, SA - Adresa stanice (DA - cilova, SA - zdrojova)

Adresy mohou lezet v rozmezi 0 - 127, pficemz adresa 127 je pouzita jako globalni adresa pro
vysilani zprav pro vSechny stanice. Pfi zavoleni globalni adresy pfistroj pouze nasloucha
(nevysild). V odpovidajicim telegramu jsou DA a SA uvedeny v opa¢ném poradi.

Omezeni: Maximalni nastavitelnd adresa u MRS, APOSYS je 126. MRS, APOSYS neumi
rozsifit adresu pomoci bitu EXT, jak je definovano v PROFIBUSu.

FC - Ridici byt

Ridici byt v hlavi¢ce rdmce obsahuje pfenosovou funkci a informaci zabranujici ztraté resp.
zdvojeni zpravy.

b8 | b7 [ b6 | b5 [ b4 | b3 | b2 | b1

RES| 1 |FCB |FCV FUNKCE
0 Stn - Type

RES - rezervovano

b 7 =1 - ramec vyzvy (Send / Request)
FCB (Frame Count Bit): 0/1 - alternujici bit sledu vyzev
FCV (Frame Count Bit Valid): 0 - funkce FCB neplatna
1 - funkce FCB platna
MRS nevyuziva bity FCB a FCV, tyto bity mohou nabyvat jakychkoliv hodnot.

b 7 = 0 - rAmec potvrzeni nebo odpovedi (Acknowledgement/Response)
Stn - Type (Station type a FDL - STATUS) - charakterizuje typ Gc¢astnika
MRS je pouze pasivni uCastnik =>b 6ab5=0.

Funkce:
b7=1 rdmec Vyzvy
kod funkce
0x03 Send Dat with Acknowledge low
poslani dat s potvrzenim, nizkd priorita
0x05 Send Dat with Acknowledge high
poslani dat s potvrzenim, vysoka priorita
0x09 Request FDL - Status With Reply
dotaz na Status
0x0C |Send and Request Data low
poslani a pozadavek na data, nizk4 priorita
0X0D |Send and Request Data high
poslani a pozadavek na data, vysoka priorita
b7=0 ramec odpovédi
kod funkce
0x00 | Acknowledgement positive
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kladné potvrzeni

0x02

Acknowledgement negative
zaporne potvrzeni

0x08

Response FDL / FMA - Date
vyslani dat

FCS - kontrolni soucet

Kontrolni soucet je dan aritmetickym sou¢tem dat informacniho ramce DA, SA, FC a DATA

s integrovanim pienosu.

Priklad zadani formatu telesramu s pevnou délkou bez datového pole:

ZADOST

ODPOVED

Poc¢et vyslanych znaku:
10 02 04 49 4F 16

Pocet prijatych znakt:
10 04 02 00 06 16

6

6

Omezeni plementace MRS 01/04, APOSYS 10

Neumoziiuje rozsifeni adresy bitem EXT, nevyuzivd FCB a FCV v fidicim bytu FC.

Postup vyhodnoceni zpravy:
Jestlize dojde piijimaci stranou k zjisténi chyby linkového protokolu (chyba ramce, parity),
nebo k chybé v pienosovém protokolu (chybny startovaci paritni, ukoncovaci znak, délka
telegramu), pfijimaci strana zpravu nezpracuje ani na ni neodpovi. V ptipad¢ nesplnitelného
pozadavku na vyslani nebo na zapis dat (pfistroj data neobsahuje), se vysle chybové hlaseni s
SD1 a FC = 2 (zaporné potvrzeni), v opacném piipad¢ se pfislusna data vyslou (SD2, FC = 8).

VRSTVA 7
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Vrstva 7 (datova cast PROFIBUSu) implementuje protokol. Jsou k dispozici nasledujici
sluzby:

1) Cteni identifikace p¥istroje

2) Cteni jedné hodnoty

3) Cteni jedné hodnoty z matice hodnot
4) Zapis jedné hodnoty

5) Zapis jedné hodnoty do matice hodnot
6) Cteni stavu pFistroje

1) Cteni identifikace piistroje - Identify

telegram SD2 datova cast

a) zadost
1 byte
REQ IDENTIFY
# define REQ IDENTIFY  0x00
b) odpoved’
1 byte 32 byte 32 byte 32 byte

RES IDENTIFY

Nazev vyrobce

Nézev typu zarizeni

Nazev verze zarizeni

# define

RES IDENTIFY

0x80

2) Cteni jedné hodnoty - Read

telegram SD2, datova ¢ast

Ctena hodnota je uréena segmentem, prvkem a typem hodnoty.

a) zadost
1 byte 1 byte 1 byte 1 byte
REQ READ RQT TYPE SEG PRVEK
# define REQ READ 0x01
RQT TYPE typ Zadané proménné char, int, long, float
b) odpoveéd’
1 byte 1 - 4 byte
RES READ DATA
DATA: char - 1 byte
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int - 2 byte

long - 4 byte
float - 4 byte
# define RES READ 0x81

V ptipadé chyby se vysle chybové hlaseni (SD1, FC = 2).

3) Cteni jedné hodnoty z matice hodnot - Read item of matrix

Ctena hodnota je uréena segmentem (SEG), prvkem segmentu, typem hodnoty a soufadnicemi
IY a IX. IY vyjadiuje tadek, IX sloupec.

a) zadost
1 byte 1 byte 1 byte 1 byte 1 byte 1 byte
REQ READ | RQT TYPE ITEM SEG PRVEK | Index1Y | Index IX
RQT _TYPE ITEM typ zddané proménné char, int, long, float
# define REQ READ 0x01
b) odpoveéd’
1 byte 1 - 4 byte
RES READ DATA
DATA: char - 1 byte
int - 2 byte
long - 4 byte
float - 4 byte
# define RES READ 0x81

4) Zapis jedné hodnoty - Write
Zapisovana hodnota je urena segmentem (SEG), prvkem a typem hodnoty. Zapisovana
hodnota musi lezet v oblasti povoleni zapisu.

a) zadost
1 byte 1 byte 1 byte 1 byte 1 -4 byte
REQ_ WRITE RQT _TYPE SEG PRVEK DATA
b) odpoveéd’

Kladné potvrzeni (SD1, FC = 0), v pfipad¢ chyby FC = 2.
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5) Zapis jedné hodnoty do matice hodnot - Write item of matrix

Zapisovana hodnota je urCena segmentem (SEG), prvkem, typem hodnoty a soutadnicemi IY

a IX. IY vyjadiuje tadek, IX sloupec.
Zapisovana hodnota musi lezet v oblasti povoleni zapisu.

a) zadost
1 byte 1 byte 1 byte | 1 byte 1 byte 1 byte 1-4 byte
REQ WRITE | RQT TYPE ITEM | SEG | PRVEK |INDEX 1Y [INDEX IX| DATA
b) odpoved’
Kladné potvrzeni (SD1, FC = 0), v pfipad¢ chyby FC = 2.
6) Cteni stavu p¥istroje
telegram SD2, datova Cast
a) zadost
1 byte
REQ_Unit Status
b) odpoved
1 byte n - byte
RES Unit Status stav regulatoru
Pro MRS 04 je podoba odpovédi: 45byte v poradi prvni okruh az ¢tvrty okruh.
1 byte 1 byte 1 byte 4 byte 1 byte 4 byte
RES_Unit chod regulace akéni zasah Zadana vystup namér. hodnota
Status hodnota relé 1
1 byte 1 byte 4 byte 1 byte 4 byte

chod regulace

akéni zasah

Zadana hodnota

vystup relé 2

namér. hodnota

1 byte

1 byte

4 byte

1 byte

4 byte

chod regulace

akéni zasah

Zadana hodnota

vystup relé 3

namér. hodnota

1 byte

1 byte

4 byte

1 byte

4 byte

chod regulace

akéni zasah

Zadana hodnota

vystup relé 4

namér. hodnota

Vvznam pouzitych symbolu

PRVEK
SEG
10

index databazové proménné v rdmci segmentu
segment databaze
index fadku databdzové proménné typu matice

-61 -



IX index sloupce datab4dzové proménné typu matice

# define REQ_Unit Status
# define REQ IDENTIFY
# define RES IDENTIFY
# define REQ_READ

# define RES READ

# define REQ WRITE

# define RES Unit Status

0x03
0x00
0x80
0x01
0x81
0x02
0x83

pozadavek na stav piistroje
pozadavek na identifikaci
odpovéd’ identifikace
zadost na poslani dat
poslani dat

zadost na zapis dat
odpovéd’ na stav pristroje

RQT _TYPE - typ zadané proménné: char, int, long, float
0x00 (1 byte)
(2 byte)
0x02 (4 byte)
0x03 (4 byte)

# define RQT CHAR
# define RQT INT

# define RQT LONG
# define RQT _FLOAT

0x01

RQT _TYPE _ITEM - typ zddané proménné: char, int, long, float - jedna hodnota z matice
(1 byte)
(2 byte)
(4 byte)
(4 byte)

# define RQT_CHAR_ITEM

# define RQT_INT ITEM

# define RQT _LONG_ITEM
# define RQT FLOAT ITEM

0x10
0x11
0x12
0x13
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Priklady zadani formatu telesramu s proménnou délkou informacéniho pole:

1) Cteni identifikace p¥istroje

ZADOST Po&et vyslanych znakt: 10
68 04 04 68 02 04 4C 00 52 16

ODPOVED Po&et p¥ijatych znakt: 106

68 64 64 68 04 02 08 80 41 2E 50 2E 4F 20 2D 20 45 4C 4D 4F
53 20 76 2E 6F 2E 73 2E 20 4E o6F 76 61 20 50 61 6B 61 20 20
4D 52 53 20 30 31 20 44 20 20 20 20 20 20 20 20 20 20 20 20
20 20 20 20 32 30 2E 30 36 2E 39 36 46 49 52 4D 57 41 52 45
20 56 31 2E 39 36 20 20 20 20 43 35 31 20 4B 45 49 4C 20 56

Vyrobce : A.P.O. - ELMOS v.o.s. Nova Paka
Typ : MRS 04 D 20.06.96
Verze 3 FIRMWARE V1.96 C51 KEIL V5.2

2) Cteni jedné hodnoty

Cteni char: segment 12 (REG0), parametr 0 (typ regulace), hodnota 1 (proporcionélni
impulsni regulace P R 01).

Segment: 12 Parametr: O Hodnota: 1

ZADOST Po&et vyslanych znaka: 13
68 07 07 68 02 04 4Cc 01 00 OC 00 5F 16

ODPOVED Polet prijatych znaka: 11
68 05 05 68 04 02 08 81 01 90 16
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3) Cteni jedné hodnoty z matice hodnot

Cteni float: segment 27 (rampové nastaveni teploty), parametr 0 (prvni okruh), IY 0 (&islo
programu), IX 0 (asek programu), hodnota 100,0.

Segment Parametr 1Y IX Hodnota
277 0 0 0 100.0000
ZADOST Po&et vyslanych znakt: 15

68 09 09 68 02 04 4C 01 13 1B 00 00 00 81 16

ODPOVED Po&et p¥ijatych znakt: 14
68 08 08 68 04 02 08 81 00 00 C8 42 9A 16

Tento ptiklad neplati pro provedeni MRS 04-1x. Toto provedeni nema funkci ¢teni z matice
hodnot.

4) Zapis jedné hodnoty

Zapis char: segment 12 (R E G D), parametr 0 (typ regulace), hodnota 1 (proporcionalni
impulsni regulace P R J1).

Segment: 12 Parametr: O Hodnota: 1

ZADOST Podet vyslanych znakti: 14
68 08 08 68 02 04 43 02 00 OC 00 01 58 16

ODPOVED Po&et p¥ijatych znakt: 6
10 04 02 00 06 16

5) Zapis jedné hodnoty do matice hodnot

Zapis float: segment 27 (rampové nastaveni teploty), parametr O (prvni okruh), IY 0 (Cislo
programu), IX 0 (isek programu), hodnota 100,0.

Segment Parametr IY IX Hodnota
277 0 0 0 100.0000
ZADOST Po&et vyslanych znakti: 19

68 0D 0D 68 02 04 43 02 13 1B 00 00 00 00 00 C8 42 84 16

ODPOVED Polet prijatych znakl: 6
10 04 02 00 06 16

Tento ptiklad neplati pro provedeni MRS 04-1x. Toto provedeni nema funkci zapis do matice
hodnot.
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Definovani proménnvch MRS 04

SEG=0

Segment je uréeny pouze pro ¢teni velikosti akéniho zasahu.

PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 akéni zasah PROC 0 az 100 % float
0 prvni okruh
1 druhy okruh
2 tieti okruh
3 ¢tvrty okruh
SEG=1

Segment je urceny pouze pro ¢teni naméiené hodnoty.

PRVEK
Cislo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 namérena hodnota udaj -999 az 9999 float

SEG =2

Segment je uréeny pouze pro ¢teni stavu vystupu.

PRVEK
Cislo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 stav vystupu out1az4 0 nebo 1 char

stav vystupu: 0 = vypnuto
1 = zapnuto

SEG=3

Nastaveni zadané hodnoty v menu £ 0 P.

PRVEK
Cislo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 nastaveni Zidané hodnoty cone -999 az 9999 float

SEG =4
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Nastaveni optického alarmu low v menu 8P L _.

PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 opticky alarm low OPL _ -999 az 9999 float
SEG =5
Nastaveni optického alarmu high v menu 8P H _.
PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 opticky alarm high OPH_ -999 az 9999 float
SEG =6
Nastaveni typu snima¢e v menu SE N 5.
PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 typ sondy SENS 0az2 char
typ sondy:  0=0az20 mA
1 =42az20 mA
2=0az5V
SEG =7
Nastaveni offsetu v menu O F F 5.
PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 offset OFFS -999 a7 9999 float
SEG =8
Nastaveni po¢atku vstupniho rozsahu v menu 57 R 5.
PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 start senzor STRS -999 az 9999 float
SEG =9
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Nastaveni konce vstupniho rozsahu v menu £ N D 5.

PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 end senzor ENDS -999 az 9999 float
SEG =10
Nastaveni polohy desetinné te¢ky vmenu _ D P _.
PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 desetinna tecka _DP_ 0az2 char
desetinna tecka: 0 = na celé¢ ¢islo
1 = na jedno desetinné misto
2 =na dv¢ desetinna mista
SEG =11
Ptitazeni vstupu k regulacnimu okruhu v menu.
PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 smér ouTI-4 0az3 char

ptifazeni vstupu: = piifazeni vstupu { N _ 1

0 = piif
1 = ptifazeni vstupu { N _2
2 = pfitazeni vstupu I N _ 3
3 = ptifazeni vstupu {1 N _ 4

SEG =12
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Nastaveni typu regulace vmenu R E G O.

PRVEK
cislo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 typ regulace REGD 0az4 char
typ regulace: 0= O0NOF dvoustavova regulace
1=PRO! proporcionalni impulsni regulace
2=PRO3 proporcionalni tfistavova regulace
3=Pi0I PID impulsni regulace
4= PI03 PID tiistavova regulace
SEG =13
Nastaveni automatického ¢asovace zmén vystupu vmenu _ A7 _.
PRVEK
Cislo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 autom.¢asova¢ zmén _AT_ 1 az 1000s int
vystupu
SEG =14
Nastaveni hystereze vmenu HY57.
PRVEK
Cislo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 hystereze HYST 0 az 9999 float
SEG =15
Nastaveni chlazeni / topeni v menu £ OHE.
PRVEK
Cislo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 chlazeni / topeni COHE 0 nebo 1 char

0=HEART topeni
1=C00L chlazeni

chlazeni / topeni:

SEG =16
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Nastaveni pasma proporcionality vmenu _ P8 _.

PRVEK
cislo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 pasmo proporcionality _PB_ float
SEG =17
Nastaveni vykonového posuvu v menu P4 _.
PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 vykonovy posuv PU _ -999 az 9999 float
SEG =18
Nastaveni zesileni v menu _PB _.
PRVEK
Cislo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 zesileni _PB_ -100 az 100 float
SEG =19
Nastaveni doby pieb&éhu servopohonu v menu 0 5E R.
PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 doba serva DSER 1 aZ 9999s int
SEG =20
Nastaveni periody pulsu v menu PER _.
PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 perioda pulsu PER _ 1 aZ 9999s int
SEG =21
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Nastaveni doby vzorkovani v menu 7 P D.

PRVEK
cislo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 doba vzorkovani TPID 1 az 1000s float
SEG =22
Nastaveni integra¢ni konstanty v menu { N T _
PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 integra¢ni konstanta INT _ 0,01 az 9999 float
SEG =23
Nastaveni deriva¢ni konstanty v menu O ER _.
PRVEK
Cislo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 deriva¢ni konstanta DER _ 0,01 az 9999 float
SEG =24

Nastaveni parametrti, které jsou spolecné pro vSechny okruhy - vstupni integra¢ni filtr, heslo

1, heslo 2 a adresa pfistroje.

PRVEK
cislo vyznam oznaceni rozsah typ
0 filtr FILT 0 az 100 char
1 heslo 1 HES ] -999 a7 9999 int
2 heslo 2 HESC? -999 a7 9999 int
3 adresa pFistroje ADR _ 0 az 126 char
SEG =25
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Nastaveni priabéhu zadané hodnoty P R _ H. Plati pro verze MRS 04-2x a 3x.

PRVEK
cislo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 pribéh Zadané hodnoty PR _H 0az3 char
prubéh: 0=S5ETP regulace na konstantni hodnotu

1=RAMNP regulace rampova
2=dJUMP regulace skokova
3=ETRM regulace ekvitermni

SEG =26

Nastaveni ¢isla programu C _ P R. Plati pro verze MRS 04-2x a 3x.

PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 Cislo programu C_PR 0az4 char

Pro kazdy okruh lze zadat 5 programu pro libovolny priabéh Zadané hodnoty.

SEG =27

Nastaveni zadanych hodnot teploty pro rampovou regulaci. Plati pro verze MRS 04-2x a 3x.

PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0 a73 | rampové nastaveni teploty C_XX -999 a7 9999 * float

SEG =28

Nastaveni ¢asu pro rampovou regulaci. Plati pro verze MRS 04-2x a 3x.

PRVEK
Cislo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 rampové nastaveni ¢asu T _XX 0 a7 9999 min. * int

SEG =29
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Nastaveni zadanych hodnot teploty pro skokovou regulaci. Plati pro verze MRS 04-2x a 3x.

PRVEK
cislo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 skokové nastaveni teploty C_XX -999 a7 9999 * float
SEG =30
Nastaveni ¢asovych intervall pro skokovou regulaci. Plati pro verze MRS 04-2x a 3x.
PRVEK
cislo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 skokové nastaveni ¢asu T _XX 0 a7 9999 min. * float
SEG =31
Nastaveni teploty vody (1C) pro ekvitermni regulaci. Plati pro verze MRS 04-2x a 3x.
PRVEK
cislo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 teplota 1C 1EXX -999 a7 9999 * float
SEG =32

Nastaveni teploty vzduchu (2C) pro ekvitermni regulaci. Plati pro verze MRS 04-2x a 3x.

PRVEK
cislo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 teplota 2C 2 CXX -999 a7 9999 * float
* RQT TYPE ITEM zépis do matice
nazev proménné IX 1Y

rampové nastaveni teploty ¢islo programu 0 az 4 usek programu 0 az 19

rampove nastaveni ¢asu ¢islo programu 0 az 4 usek programu 0 az 19

skokové nastaveni teploty ¢islo programu 0 az 4 usek programu 0 az 19

skokové nastaveni Casu ¢islo programu 0 az 4 usek programu 0 az 19

teplota vody 1C ¢islo programu 0 az 4 ¢islo bodu 0 az 4

teplota vzduchu 2C ¢islo programu 0 az 4 ¢islo bodu 0az 4

SEG =33
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Nastaveni udrzovaciho rezimu (STANDBY). Plati pro verze MRS 04-2x a 3x.

PRVEK
cislo vyznam oznaceni rozsah typ
0 azZ3 | udriovaci rezim (STANDBY) SBY _ 0 nebo 1 char
0 = vypnuto
1 = zapnuto
SEG =34

Nastaveni ¢ekani (HOLD). Plati pro verze MRS 04-2x a 3x.

PRVEK
Cislo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 ¢ekani (HOLD) HOLD 0 nebo 1 char
0 = vypnuto
1 = zapnuto
SEG =35

Nastaveni chodu regulace. Plati pro verze MRS 04-2x a 3x.

PRVEK
cislo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 chod regulace _60_ 0 nebo 1 char
0 = vypnuto
1 = zapnuto
SEG =36

Segment je uréen pouze pro ¢teni stavu zadané hodnoty. Plati pro verze MRS 04-2x a 3x.

PRVEK
cislo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 stav Zadané hodnoty udaj -999 az 9999 float

SEG =37

Nastaveni minut spusténi regulace. Plati pro verze MRS 04-3x.
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PRVEK

¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 minuty spusténi nN_ 0 a7 59 char
SEG =38
Nastaveni hodin spusténi regulace. Plati pro verze MRS 04-3x.
PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 hodiny spusténi HOD _ 0 az23 char
SEG =39
Nastaveni datumu spusténi regulace. Plati pro verze MRS 04-3x.
PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 datum spusténi DEN _ 0 az 31 char
SEG =40
Nastaveni hodiny ptepnuti na program COMFORT. Plati pro verze MRS 04-3x.
PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 hodiny piepnuti 1 HOD1 0 az22 char
SEG =41
Nastaveni minut pfepnuti na program COMFORT. Plati pro verze MRS 04-3x.
PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 minuty piepnuti 1 N 1az59 char
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SEG =42

Nastaveni ¢isla programu COMFORT. Plati pro verze MRS 04-3x.

PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 | Cislo programu COMFORT con _ 0az4 char
SEG =43
Nastaveni hodiny ptepnuti na program ECONOMY. Plati pro verze MRS 04-3x.
PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 hodiny p¥epnuti 2 HOD? 1az723 char
SEG =44
Nastaveni minut pfepnuti na program ECONOMY. Plati pro verze MRS 04-3x.
PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 minuty piepnuti 2 ninNe 0 az 59 char
SEG =45
Nastaveni ¢isla programu ECONOMY. Plati pro verze MRS 04-3x.
PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 | &islo programu ECONOMY ECO: _ 0az4 char
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6. Propojeni regulatoru s PC

Reguldtor umozniuje nastaveni veSkerych parametrti z pocitace a monitorovani prub¢hu
regulace na pocitaci.

Hardwarové propojeni regulitoru s pocitatem

Regulator nutno propojit s pocitacem kabelem, ktery je na strané regulatoru zakoncen
konektorem Cannon 9 pin, na druhé stran¢ konektorem Cannon 9 pin nebo Cannon 25 pin
(pfipojeni k sériovému portu COMI1 nebo COM?2). Kabel neni soucasti dodavky. Lze jej

zakoupit v siti prodejen vypocetni techniky nebo objednat u vyrobce regulatoru (nutno zadat
délku kabelu).

Nékres propojeni:
Kabel pro komunikaci RS 232
Cannon Cannon
2 Im m 2
- < -
5 - 5
Zapojeni konektoru Cannon 9 pin: Zapojeni konektoru Cannon 25 pin:
2 RxD 2 TxD
3 TxD 3 RxD
5 SG 7 SG
Kabel pro komunikaci RS 485
Cannon MRS 04 Cannon
(8)B mm

on L XXX XX -,
(1)St|'nén|'-—i—
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6.1 Aplikace software APOELMOS

Pozadavky na hardware:
pocitac: Pentium 100
graficka karta: VGA
mechanika CD
Pozadavky na software:
operacni syst¢tm MS Windows 95/98/ME

Instalace software predpokladd zédkladni znalosti pro praci s PC a vybrané instrukce MS
Windows.

6.2 Postup pri instalaci:

1) Vlozte CD ROM do mechaniky CD pocitaée. Pokud vam po vlozeni CD ROM do
mechaniky nabéhne Internet Explorer (autorun), volte z konkrétni nabidky ,,Pfistroje* a
vyberte program pro nastaveni dat regulatoru MRS 04 (viz. Legenda — staZeni / instalace
SW).

2) Na disku vytvoite adresar

3) Program ulozime na disk do vytvofeného adresare.

4) Zazipovany soubor rozbalime.

5) Spust’te soubor mrs04.exe.
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