Programovatelny regulator 48x96 Série X7

= Dvoupolohova, tfipolohova PID regulace

Dva nebo tfi alarmy

Potenciometricky vstup, tfi digitalni vstupy, dalkové nastaveni, linearni
vystup, adaptacni funkce ladéni parametrt, pamétovy ¢ip

Kaskadova regulace, dvojsmyckova regulace

Mimo standardnich vstupdi i diferenéni a na zakazku nelinearni \'
Vystupy reléové nebo triakové, jeden vystup staticky

Moznost ulozZeni tfi Zzadanych hodnot do paméti

Moznost doplnéni: analogovy vystup, ¢asova¢, dalkové nastaveni zad.
hodnoty, programator Zadané hodnoty, frekvenéni vstup, pfenosovy
vystup MODBUS Master, az 50 program(i (max.300 segmentu)

Zdroje Nékteré provozni rezimy
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(skokova odezva)

Nékteré pfipojené funkce k IL1, IL2 nebo IL3

En
L

3x2 RUN' W HOLD l\SP TonIne
DEECEEE Y e

Master
[—— Spojenik
ostatnim pfistrojim
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Kaskadova regulace

Nasledujici pfiklad regulace znazornuje kaskadovy typ
regulace
Slave SP= MasterOP

SLAVE PI MASTER PID
slavePV _| Regulator | slaveSP masterOP| Regulator
.W pritoku | pratoku  hiadiny| hladiny
masterPV TM
slaveOP hladiny hladiny
pratoku

Pritok

|
1

|—> Odtok

Odtok je normalné neregulovana proména a pfitok je pro-
ménd regulovand ale jestlize se i z pfitoku stane dalsi nere-
gulovana proména (prdtok zavisi na proméném tlaku),
Jednoduchy regulator nebude schopen tento proces regulo-
vat.

Jestlize je regulator hladiny nastaven tak, aby reagoval na
zmény v plnéni nadrze, nebude schopen dostateCné rychle
reagovat na zmény v pfitoku vzhledem k mrtvym ¢asiim kte-
ré probihaji béhem pritoku mezi potrubim a nadrzi.
MASTER ma delsi asové obdobi (Tw) a rychlejsi SLAVE
(Ts) musi byt blize regulaéniho prvku (ventilu). Tw/Ts >4.

Regulace poméru

Proces michani médii je priklad regulace poméru
Regulovany SP= Libovolna PV * Pomér

Libovolny pratok(B)
Pomér (K)
. A Regulator KxB l B
pratoku 4—‘4—
SP
yOP
Regulovany priitok (A) 'é 3:‘1 ¢A Bv

Regulace poméru je pouzivana k michani slozek v urcitych
proporcich k vytvoreni jednotného vyrobku.Tradiéné se toho
dosahuje neregulovanym pfitokem hlavniho média (kromé
Skrticiho ventilu) a vedlej$i komponent (regulovany) je pak
pfidavan ve spravném pomeéru pouZitim skute¢né hodnoty
hlavniho média pro vypocet zddané hodnoty SP vedlejSiho
média.

Ladéni
Existuji dvé metody ladéni:

- jednorazové pocatecni ladéni-Fuzzy
- samo-udici priibézné adaptaéni ladéni

Kompletnost kopirovani dat

Konfiguraéni program

Existuje program pro usnad-
néni zpracovani konfigurace
a parametrizace. Vechny
Udaje Ize ulozit do souboru.
Je rovnéZz mozné provést pre-
nos linearizace vstupu "cus-
tom" pouzitim koeficient(i po-
lynom( a konfigurovat soubor
pribéhu PROFIBUS DP.

Pamétovy ¢ip

Pamétovy modul umozfuje
rychly a bezpeény pfenos dat
tykajicich se konfigurace a
vSech parametr(. Pomoci
jednoduché operace Ize kopi-
rovat a ulozit informace do
pamétového modulu. Tuto
funkci Ize chrénit heslem.

pamétovy ¢ip

Programator zadané hodnoty

o3 SP4 SP92 SP93
' .
°C | Zadana hodnota gﬂoi)ggﬁg © SPos
odchylka
4smo,
350 SP1 SP2 — SP95
300 \ SP96
Zacgatek SP97
250 programu
200+
150+
SPF
100
504 SPO
: >
0 3050 7080 110 170 190 210 230 250 ¢as
Segment |Podatek]1°] 2° |3°] 4° | 5° 92° | 93° |94/95196°| 97° | Konec
Cas t0 Jt1] t2 [t3] t4 | t5 t92] 93 +194/t95 t96] 197

Lze programovat az 50 ¢asovych pribéhl s 99-ti segmenty
(max. 300). Umoznuje konfigurovat poget cykll jakoZ i maxi-
malné povolenou odchylku. Casova zakladna je volitelna v
sekundach, minutach a hodinéch. Funkce Spusténi (Run),
PfidrZeni (Hold) a Stop Ize provadét pomoci tlacitek &elni
klavesnice nebo externim ovlddanim nebo sériovou komu-

nikaci.



Rychly prehled PROFIBUS DP Slave

Primyslovy standard pro pfi- ¢ Seznam prenasenych dat
pojeni perifernich pfistroji ke (soubor profilu) je konfigu-
strojim v provozech. rovatelny uzivatelem. Lze
Protokol obsazeny v tomto nastavovat pomoci konfigu-
regulatoru ma nasledujici vy-  raéniho programu pro PC.
hody oproti jinym standardné

dodavanym vyrobk{m:

Fast view je heslem chranény
rychly pfehled 10 nejpouzivanéj-
Sich parametr(i. Kombinace sro-
zumitelného displeje a ergono-
mické klavesnice na ¢elnim pane-
lu umozriuje okamzity pfistup k
Fast view.

* Komunikaéni rychlost az
do 12 Mb/sec s elektrickou
izolaci

(PIRIOIFL L
ﬁm@@m

Modbus Master Matematické funkce

Sériova komunikace Modbus ~ Regulator X7 m0ze realizo- Matematické funkce umozriu- ci, kterd se nachazi v regu-
umoZriuje regulatoru sdilet vat jednoduchou sit pro fize-  ji zpracovat jakoukoliv informa- latoru pfi pouZiti jednodu-

informace s jinymi ptistroji ni datna nizsi drovni. chych matematickych ope-
fady due® neboiji-  Regulator X7 mize rovnéz ' j  raci. Napf. mize porovnavat
nymi, které jsou vybaveny redukovat funkci SCADA a dyvev ,hodnot,y \v/olbouvvyssu a
sériovou komunikaci Modbus  zajistit komunikaci dat v pfi- mgsrlét%rovadet soucet, po-
Elaveil(Fidigi automaty). padé jeho poruchy. Spol s Modbus Masterem
a priklad je mozné péemst je mocnym nastrojem pro
hodnoty z due C1 zpracovani informaci;

s alarmy a odeslat je jako
externi zddanou hodnotu na
regulator due® X3;
nebo due®X7 mize
poslat profil Zzadané hodnoty
provozniho rezimu na nékolik
regulatori X1 které nemaji
funkci programatoru Zadané
hodnoty.

| napf. miZe odeslat riiznym

regulatorim stejny profil za-
E dané hodnoty s r{iznymi hod-
notami pro kazdy regulator.

AutoLink

Ridici software pro automatickou konfiguraci. Jeho hlavni cha-
rakteristikou je fizeni a kontrola pfipojenych pfistrojl, zobrazeni
na ¢elnich panelech pfistrojd, zndzornéni trendd, archivace dat
a vypracovani zprav. Tento konfiguraCni prostfedek automaticky
vytvaFi skupinu z pfipojenych pfistroji a buduje aplikaéni prog-
ram, ¢imz pfispiva ke snizeni poc¢ateénich nakladu.

S




Technické charakteristiky

Charakteistiky PoDi
pii 25°C Sl
Uplna Pomoci klavesnice nebo pres sériovou komunikaci ma uzivatel volbu: typu

nastavitelnost vstupu - typu Zadané hodnoty - typu regulaéniho algoritmu - typu vystupu -
typu a rezimu alarmi - hodnot regulaénich parametrd Grovni pfistupu

Prevodnik A/D s rozlisenim 160000 bodli
Spoleéné Cas obnoveni méfeni: 50 ms
rﬁ’ Kteristik Cas vzorkovani (nastav. max. ¢as. obnoveni vystupu):
charakieristiky g 1. 10.0sec. Nastav. posun vstupu: - 60...+60 digitc
Vstupni filtr s volbou funkéni/nefunkéni: 0.1...999.9 sec
, 0.25%:1 digit pro teplotni Eidlo Mezi 100 a 240V ~
Vet Presnost 0.1%: 1 digit pro mV a mA) je chyba minimaini
=L Odporovy PHOOQPI0°C 2. nebo 3- vodic  Max. odpor vedeni: 20Q
PViaPV2  teplomer (IEC 751) (s?i?)o?/j. Yodle " (3vod)) Citlivost:
(galv. oddél.  (pro AT :R1+R2  °C/°F kombinaci) 0.1°C/10°C okol. t.
od PV1) musi byt <320€)  volitelné <0.1°C/10Q odp. vod.

( pro rozsahy

Typ vstupu

RTD Pt100 1EC751

RTD 2xPt100

IEC751 na AT

TC L Fe-Const
DIN43710

TC JFe-CU45% NI
IEC584

TCT Cu-CuNi
IEC584

TC K Cromel-Alumel
IEC584

L,J,TK,S,R,BNN,E, Vnitini kompenzace ~ Vedeni: max. 150Q 9
nastavitelnych W3, W5 (IEC 584) studeného%poj Odchylka vstupu: ;II'E%SSSIZH 0%RnPt
signalli viz.  Termoglanek Rj>10MQ Chyba 1°C/20°C <2uV/°C okol. tep. TC R Pt13%Rh Pt
tab.1) °CI°F +05°C <5uV/10Q odp. vod. e

voliteing lII'E((): 5BBLI;t3O°/ RhPt6%

Vstup ss (proud) ‘Ejzg%\ho'zom Fyzikalni jed. IEC584 ° |
(Emn%,'\;l)-gwmv wgts)tc.)(:)e:.zcark S Oodﬂ%”z(go (\Dlsnliplut: | TC N Nicrosil-Nisil
o0 Rj> - <0.1% okol. tepl. IEC584
Vstup ss (napeti) 1-5, 0-5, 0-10V Bglznsfmfgggmgggg <0.5pV/10Q odp. vod. TG E Ni10% CR CuNi
Rj>10KQ  fomi -999...9999 IEC584
Frekvence (jen PV2) Nizka dr.: <2v (min. rozs. 100 digitd)
0-2.000Hz Vysoka Ur.:4-24V : ' TC NI-NiMo18%
L o A | | TC D W3%Re
T v Zadana hodnota  p.™" Stupnice ve fyz. jedn. (+ rozsahem) 25%Re IEC584
eti vstup dalk | Rj=30Q x
IN3 e 0 Napéti Pomérod -9.99..499.99 TC CW5%Re
presnost 0.1% 1-5.0-5,0-10V Z&dand hodnota Mistni + Externi W26%Re IEC584

Rj =300KQ 0/4...20mA
Pom. vstup ~ Potenciometr od 100Q do10KQ Zpétna vazba o poloze ventilu 0...50/300mV
Diqitalni Sepnuti ext. ngn- Zm_éna. reiimy Agto/l\!lgan, nastav. Z4ad. hod. le'stn,é/E,xter., 0/1..5V
vs?upy Laktu zpyslogl je- alvgtcljvgm 3 uIpvzer]y_chh'zba_ld'anygbhh?(q'no}(, uzamceni klaves., o..10V
3 logické ClrgerJ1 Za Et?\?a?: I’.UJI pridrzeni méfent, inhibici nabé . vrlve' , aneny vystup Stupnice nelinear

: Volba Start/Stop programu a vybér (jestlize vybaveno) Frekvence (PV2)
Regulaéni 2-poloh. nebo 3-poloh. PID regul. smycka nebo ZAP/VYR, s 1,2, 3, 4 alarmy  Tapulka 1: vstup PV
rezZmawyst. 2 nezavislé smycky, pomér, kaskada
Alqori Regulace PID s pfekrotenim nebo ZAPNYP s
goritmus regul. vent. algoritmus ovladani servoventill
Proporcionélni pasmo (P) 0.5...999.9%
Integr. konst. (1) 1...9999sec Uzivatel
Deriv. konst. (D) 0.1...999.9 sec  povolen/
Chyba mrtvého pasma 0.1...10.0digitt  nepovolen
Regulace prekrogeni 0.01...1.00
Ruéni nulovani 0...100%
Cas cylu (pouze proporc. as) 0.2...100.0 sec 2-polohovy
Min./Max limit vystupu gé.slg\(l)it/oelsr%mostatne algoritmus PID
Omezeni narlstu regul. vystupu  0.01...99.99%/sec
, 1...100% UZivatel
Hodnota vystupu Soft-start gas povolen/
1...9999 sec nepovolen
Zabezpe€ena hodnota vystupu  -100...100%
Hodnota nuceného regul. vystupu -100...100%
. - e -
rReZﬂIr:ce Hystereze regulaéniho vystupu ?édfoé‘[(ggﬁsahu ve fyzikalnich 9?8}\'}?#3
Mrtvé pasmo 0.0...5.0% ,
Proporcionéini pasmo chlazeni (P)  0.5...999.9% 3-polohovy
Integ. konstanta chlazeni (1) 1...9999 sec len/ algoritmus PID
g. povolen/ (Top,/Chl. dvé

Deriv. konstanta chlazeni (D) 0.1...9999 sec
Cas cyklu chlazeni (pouze &as propor.) 0.2...100.0 sec
Horni mez vystupu regulace chlazeni 0...100%
Omezeni naristu vystupu chlazeni  0.01...99.99/sec

nepovolen nezavislé PID

MrtVéP?Smo -10.0...10.0% Topeni/Chlazeni, Chlazeni/Topeni,
Bod kfizeni 0...100% Topeni/Topeni, Chlazeni/Chlazeni
Relativni pfirdstek chlazeni 0.1...10.0% ’

Hyster. vystupu chlaz. ZAP-VYP  0.1..10.0% S Prekiytim

Cas prebéhu serva 15...600 sec Algorit PID
Minimalni krok motoru t00.1...5.0% regglr;cr:gu\fentilu
Potenciometr zpétné vazby 100Q...10KQ

Rozsah stupnice
-99.9...300.0°C
-99.9...572.0°F
-200...600 °C
-328...1112°F
-50.0...50.0 °C
-58.0...122.0°F
0...600 °C
32...1112 °F
0...600 °C
32...1112°F
-200...400 °C
-328...752 °F
0...1200°C
32...2192 °F
0...1600°C
32...2912 °F
0...1600°C
32...2912 °F
0...1800°C
32...3272 °F
0...1200°C
32...2192 °F
0...600 °C
32...1112 °F
0...1100°C
32...2012 °F
0...2000°C
32...3632 °F
0...2000°C
32...3632 °F

Nastavitelné
fyzikalni jednotky

mA, mV, V,bar, psi, Rh,ph

Na zadost
0...2KHz



Technické charakteristiky

Charakteristiky
pii 25°C
Vystupy
OP1-OP2
Vystup OP3
Vystup OP4

Analogovy/
digitalni
vystupy OP5
a OP6 (dopl.)

Popis

Spinaci kontakt relé NO, 2A/250V ~ odporova zatéz
Triak, 1A/250V ~ odporova zatéz

Prepinaci kontakt relé NO, 2A/250V ~ odporova zatéz
Spinaci kontakt relé NO, 2A/250V ~ odporova zatéz

Galvanicky oddél.

500V ~ /1 min Analogovy:0/1...5V, 0...10V, 500 Q /20mA
Regulace nebo  Chranény proti 0/4...20mA, 750 Q 115V
prenos PV/SP Zkratu Digitélni: 0/24V- +10%- 30mA

RozliSeni 12bitd  pro statické relé
Pfesnost: 0.1%

Logické vystupy Izolované (500V), max. 30mA 28V

OL1-0L2

Alarmy AL1-
AL2 - AL3 a
AL4

Z4dana
hodnota

Programova-
telna Zadana
hodnota

Ladéni

Volba
Auto/Man

Sériova kom.
(na zadost)

Pom. napajeni

Provozni
bezpeénost
alarmu

VSeobecné
charakteristiky

vztazené k programu (nepfistupné pokud je pfitomna PV2)
Hysteréze 0...5% rozsahu ve fyzikéalnich jednotkach

Aktivni horni Odchylkovy +rozsah
o l:ryr?kc Pasmovy 0...rozsah
Aktivni dolni TUNKCE  apqiytni cely rozsah
Funkce o Alarm poruchy ¢idla, alarm poruchy topeni
fSu%i((::glnl Potvrzeni (uzaméeni), aktiv. inhibice (blokovani)

Spojené s Casovaéem nebo progr. (je-li vybaven)
Absolutni a odchylkovy, aktivni horni nebo dolni u poméru
Absolutni aktivni horni nebo aktivni dolni u vystupu
Mistné 3 ulozené zadané hodnoty na smycku
Pouze externé Vzest. a sest. rampy 0.1...999.9 dig/min nebo
Mistné a externé dig/hod (OFF=0)

Mistné se sefizenim Dolni mez:
Externé se sefizenim od pocatku rozsahu k horni mezi
Programova- Je-li Horni mez:

telna vybaven od dolni meze ke konci rozsahu

50 programl s 99segmenty (max. 300), jeden pocéte¢ni a jeden koncovy
Od 1 do 9999 cykll nebo trvalé cyklovani (OFF)

Casové hodnoty v sekundach, minutach a hodinach

Start, stop, pfidrzeni, atd. aktivovany z klavesnice, dig. vstupem a sér. kom.
Ladéni-Fuzzy - regulator voli automaticky nejlepsi Skokova odezva

metodu podle podminek procesu Ustaleny stav

Adaptaéni ladéni samo-ugici a neru$ivé pomoci analyzy odpovédi soustavy
na poruchy a trvalym vypoéitavanim parametri PID

Standardné integrovano v pfistroji, beznarazovy pfechod

pomoci tladitek klavesnice, digitalnimi vstupy a sériovou komunikaci
RS485 izolovana, protokol SLAVE Modbus/Jbus, 1200, 2400, 4800,9600,
19200 bitd/sec, 3-vodice

RS485 izolovana, protokol MASTER Modbus/Jbus, 1200, 2400, 4800, 9600,
19200 bitli/sec

RS485 asynchronni/izolovana, protokol PROFIBUS DP, volitelna od 9600
bitd/sec do 12Mb/sec, max délka 100m (pfi 12 Mb/sec)

Izolovana, Canbus, 1Mb/sec

+24V £20% max. 30mA pro napdjeni pfevodniku
Vstup Detekce prekroceni rozsahu, zkratu nebo poruchy éidla,
méfeni s automatickou aktivaci bezp. funkce a hlaSeni na displ.
Regulaéni Bezpeénostni hodnota a vnucena hodnota samostatné na-
vystup stavitelné -100%...100%
Parametry a hodnoty konfigurace jsou ulozeny v trvalé

Parametry paméti na neomezenou dobu
Ochrana Heslo pro pfistup do konfigurace, k chranénym paramet-
pfistupu rim a rychly prehled (Fast view)

oo oo 100-240~ (-15% +10%) 50/60Hz nebo  Maximalni
[\é";‘lﬁ’:g]‘zﬂ O”ag.e)“ 24~ (-15%+ 25%)50/60Hz a piikon

POL) " o4V~ (-15% + 25%) 7W

Y Soulad s EN61010-1(IEC1010-1), instalaéni tfida 2 (2500V
BezpeCnost  rida zneciténi 2, ph’(strojové e (25000)
Elektromagnet.
kompatibilita
Trida kryti
EN60529(IEC529)

Rozméry

Vyhovuje normam CE

Celni panel IP65
/gDIN - 48x 96, hloubka: 150 mm, hmotnost: 420 gr.

Elektrické pfipojeni

[+ |, BF=t
id- 35 B
Ee == EB—®
[16]+ E8Ine
-{[poT  PElc j|OP3
fgl- O%jREM@INO
figl+ BIINO] o,
B+ Jors  ERIC
Bi]- |(dopinék) B3]NO OP2
B BANG
+ b " b +- @C]OP4
_ _ +=5 + 24V —
mVVimA T EwAmA D - out
L
LOGICKE VYSTUPY

Vystupy OL1, OL2 nejsou k disposici pokud je
osazen druhy vstup PV2

Rozméry

48 mm

96 mm

]

150 mm

T—_—

Vyrez do panelu

65 mm min

92+0.8 mm

113 mm min




Rada Zakladni model Dopliiky

Model: EE_@
T » 4

Napajeni [
Vystupy

Sériova kom./Matematické vybaveni
Doplniky
Programovatelna zadana hodnota
Manudl
Barva

Napajeci napéti
100-240V~ (-15%+10%)
24V ~(-25% +12%) nebo 24V~ (-15% +25%)

Vystupy OP1-OP2
Relé-Relé
Triak-Triak

Sériova komunikace/Matematické vybaveni

Bez vybaveni

Matematické vybaveni

RS485 Modbus/Jbus SLVE + matematické vybaveni

RS485 Modbus/Jbus SLAVE + MASTER + matematické vybaveni

PROFIBUS DP SLAVE + matematické vybaveni

RS485 Modbus/Jbus SLAVE + PROFIBUS DP SLAVE + matematické vybaveni

Dopliiky

Zadny

Druhy analogovy vystup

Druhy universalni vstup

Druhy universalni vstup + druhy analogovy vystup

Programator Zadané hodnoty
Nevybaven
Padesat 99-ti segmentovych programl (max. 300 segment(i)

Navod k obsluze
italsky-anglicky (standardné)
francouzsky-anglicky
némecky-anglicky
Spanélsky-anglicky

Barva ¢elniho panelu
Tmava (standardné)
BéZova
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