Programovatelny regulator 48x96 Série X5

= Dvoupolohova, tfipolohova PID regulace

Dva nebo ftfi alarmy

Potenciometricky vstup, tfi digitalni vstupy, dalkové nastaveni, linearni
vystup, adaptaéni funkce ladéni parametrd, pamétovy Cip

Manualni i automatické nastaveni konstant PID

Mimo standardnich vstupd i diferenéni a na zakéazku nelinearni \'
Vystupy reléové nebo triakové, jeden vystup staticky

MozZnost uloZeni tfi zadanych hodnot do paméti

Moznost doplnéni: analogovy vystup, ¢asova¢, dalkové nastaveni zad.
hodnoty, programator zadané hodnoty, frekvenéni vstup, pfenosovy
vystup MODBUS Master, az 4 programy se 16 segmenty
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Ladéni

Existuji dvé metody:

- jednorazové pocatecni
ladéni-Fuzzy

- samo-ucici pribézné
adaptacni ladéni

Ladéni-Fuzzy

Pro poc¢atecni ladéni se po-
uzivaji dvé metody:
- Auto-ladéni "skokova
zména"
- Ustaleny stav
Ladéni-Fuzzy automaticky
voli jednu z téchto metod,
ktera da nejlepsi vysledek
za danych podminek.
Metoda auto-ladéni je nej-
vice ucina kdyz se pfi postu-
pnych krocich ziskavaji od-
poveédi soustavy. Pokud je
aktivni, regulator zméni hod-
notu vystupu jakmile dojde k
odchylce mezi Zadanou a
skute€nou hodnotou vétsi
nez 5% rozsahu stupnice.
Velmi rychle vypocita hod-
noty PID a novy algoritmus
je okamzité provozuschopny.
Hlavni vyhoda této metody
je rychly vypocet a rychlé
Zprovoznéni procesu.

Zména zédane | |
hodnoty

Konec ladéni a nastaveni

nové vypoéitanych hodnot

Start autoladéni

Regulaéni vystup " \/

Metoda Ustaleny stav je pou-
Zita, kdyz skute¢na hodnota

je velmi blizko zadané hodnoty
Jeji aktivace zpUsobi oscilaci
skuteéné hodnoty kolem za-
dané hodnoty.

Hlavni vyhoda této metody je
omezeni vykyvl skuteéné
hodnoty.

PV

Ustaleny stav

PV AU

A4
Konec ladéni a nastaveni
nové vypoéitanych hodnot

Regulaéni vy’slup||l|-|-|-|]\

Adaptacni-ladéni

Samo-ucici metoda adapta-
€niho-ladéni ¢eka na zmény
skute¢né hodnoty k vypodi-
tani novych parametrti PID.
Novy vypocet PID nema vliv
na regulaéni vystup a tudiz
nezpUsobi ruseni.
Optimizace PID je provadé-
na pouze kdyz je to nezbyt-
né (napf. pfi zméné Zadané
hodnoty nebo zménach pro-
cesu jako zmény zatizeni).
Uzivatel nemusi zasahovat
do nastaveni. Tato metoda je
bezpe€na a snadna. Spociva
v testovani odpovédi procesu
na variaéni jevy soustavy, za-
pamatovani intenzity a ¢etno-
sti reakci a ovéfeni novych in-
formaci s vlastni statistickou
databdzi.

Posléze je pfipraven spravny
algoritmus PID k uvedeni do
provozu. Toto ladéni je idealni
u nelinedrnich soustav, kde
je potfeba pfizplsobit para-
metry PID na ménici se pod-
minky.

Variace

N
A4

Nova
hodnota

Kompletnost kopirovani dat

Konfiguracni program

Existuje program pro usnad-
néni zpracovani konfigurace
a parametrizace. VSechny
Udaje Ize ulozit do souboru.
Je rovnéz mozné provést pre-
nos linearizace vstupu ("cus-
tom") pouzitim koeficientu
polynomu a konfigurovat sou-
bor pribéhu PROFIBUS DP.

Pamétovy Cip

Pamétovy modul umoznuje
rychly a bezpeény prenos dat
tykajicich se konfigurace a

a vSech parametrd. Pomoci
jednoduché operace Ize kopi-
rovat a ulozit informace do
pamétového modulu. Tuto
funkci Ize chranit heslem.

pamétovy ¢ip

Programator zadané hodnoty

Lze programovat azZ 4 prd-
béhy se 16-ti segmenty.
Umoznuje konfigurovat po-

¢et cykld jakoZ i maximalné
povolenou odchylku.

Casova zéakladna je volitelna

v sekundach, minutach a ho-
dinach.

Funkce Run, Pfidrzeni (Hold)
a Stop Ize provadét pomoci tla-
Citek Celni klavesnice nebo ex-
ternim ovladanim.

P SP4 SP9 SP10
' P
°C | Zadana hodnota Mpa(l))sg;:l\r;e SPi
odchylka
asmo
3504 SP1 SP2 Smo P12
300+ \ SP13
Zacatek SP14
250+ programu
200+
—
1507 SPF
0_‘
504 SPO
‘ -
0 3050 7080 110 170 190 210 230 250 cas
Segment |Pocatek|1°| 2° || 4° | 5° 9° | 10° [11/12]13° 14° | Konec
Cas t0 [t t2 [t3 t4 | t5 t9 t10 [ t11412t13 t14




Rychly pfehled

Fast wiew je heslem chranény
rychly pfehled 10 nejpouzivané;-
Sich parametr(i. Kombinace sro-
zumitelného displeje a ergono-
mické klavesnice na €elnim pane-
lu umoznuje okamzity pfistup k
Fast view.

Modbus Master

Sériova komunikace Modbus
umoznuje regulatoru sdilet
informace s jinymi pfistroji
fady due® nebo i ji-
nymi, které jsou vybaveny
sériovou komunikaci Modbus
Slave (fidici automaty).

Na pfiklad je mozné precCist
hodnoty z due® c1

s alarmy a odeslat je jako
externi zadanou hodnotu na

jednoduchou sit pro fizeni

Regulator X5 muze rovnéi
redukovat funkci SCADA
a zajistit komunikaci dat v
pfipadé jeho poruchy.

PROFIBUS DP Slave

Prdmyslovy standard pro pfi-
pojeni perifernich pfistrojd ke
strojim v provozech.
Protokol obsazeny v tomto
regulatoru ma nasledujici vy-
hody oproti jinym standardné
dodavanym vyrobk(m:

* komunikaéni rychlost az
do 12 Mb/sec s elektrickou
izolaci

* Seznam prenasenych dat
(soubor profilu) je konfigu-
rovatelny uzivatelem. Lze
nastavovat pomoci konfigu-
ra¢niho programu pro PC.

PIRIOIFL 1,

PROCESS FIELD BUS

OPUS0

Matematické funkce

Matematické funkce umoziu- ci, ktera se nachazi v regu-

ji zpracovat jakoukoliv informa- |atoru pfi pouziti jednodu-

chych matematickych ope-
raci. Napf. mOZe porovnavat
dvé hodnoty volbou vy$si a
niz8i, provadét soucet, po-
mér atd.

Spolu s Modbus Masterem
je mocnym nastrojem pro
zpracovani informaci;

regulator due® X3;
nebo due ® X5 mize
poslat profil Zadané hodnoty
provozniho reZimu programu
na nékolik regulatori C1 kte-
ré nemaji funkci programato-
ru zadané hodnoty.
Regulator X5 mlze realizovat

AutoLink

Ridici software pro automatickou konfiguraci. Jeho hlavni cha-
rakteristikou je fizeni a kontrola pfipojenych pfistrojd, zobrazeni
na éelnich panelech pfistrojl, znazornéni trend(, archivace dat
a vypracovavani zprav. Tento konfiguraéni prostfedek automatic-
ky vytvafi skupinu z pfipojenych pfistroji a buduje aplikaéni pro-
gram, &imz pfispiva ke snizeni po¢ate¢nich nakladu.

napf. mize odeslat riiznym
regulatorim stejny profil za-
dané hodnoty s rliznymi hod-
notami pro kazdy regulator.

.



Technické charakteristiky

Chggalgeristiky Bt Typ vstupu Rozsah stupnice
pii25" -99.9...300.0°C
Upind Pomoci klavesnice nebo pfes sériovou komunikaci ma uzivatel volbu: typu -99.9...572.0°F
nastavitelnost Vstupu - typu zadané hodnoty - typu regulacniho algoritmu - typu vystupy ~ RTDPt100IEC751 -200...600 °C
typu a rezimu alarmi - hodnot regulacnich parametr( - Grovni pfistupu -328".1 112°F
Prevodnik A/D s rozli$enim 160000 bod =00 o
. (bas obnoveni méreni: 50 ms ATD 2XP”0AOT 50'0'“?2'20 0?:
Spolecné Cas vzorkovani (nastav. max. ¢as obnoveni vystupu); ~EC751 na -58.0...122.0
charakteristiky 0.1 ... 10.0 sec. Nastav. posun vstupu: -60 ..+60 digit( TCL Fe-Const 0...600 °C
Vstupni filtr s volbou funkéni/nefunkéni: 0.1 ... 999.9sec.  DIN43710 32...1112 °F
P ) 0.25% = 1digit pro teplotni &idlo Mezi 100 ... 240V~  TCJFe-CU45%NI 0...600 °C
resnos 0.1% =+ 1 digit (pro mV a mA) je chyba minimaini ~ IEC584 . 32..1112 °F
Odporovy P$100Q 2- nebo 3-vodi¢ Max. odp.vodice 20Q ~ TC T Cu-CuNi -200...400 °C
teplomér %ECO 7%1) (s libovol. (3vodice) Citlivost:  IEC584 -328...752 °F
Vstup PV (pro AT: R1+R2  scpp ™ kombinaci) 0.1°C/10°C okol.t. ' TCK Chromel-Alumel 0...1200°C
Stup by Musi byt <320Q) volitelné <0.1°C/10Q odp.vod.  |EC584 32 2192°F
ggt;%zli th LJTKSRBNE Vnitinikompenzace  Vedeni: max150Q  TC SPt10%Rh Pt 0...1600 °C
sianalti vi y W3,W5 (IEC584) studeného spoje s NTC Odchylka vstupu: IEC584 32 2912 °F
bh g & Termotlanek  Rj>10MQ  Chybai°C20°C  <2uV/°Cokol.tep.  yBDias oot 01600 °C
ab.1) oC/oF £05°C <5UV/10Q odp.vod. o
Selectable IEC584 322912 OF
y - TC B Pt30%Rh Pt6% 0...1800°C
Vstup ss (proud) 20 320mA Fyzidlnijed. IEC584 32...3272 °F
o-5omy; 0-800omv b (5 BY'S - Odchylka vstupu:  TCN Nicrosil-Nisil 0...1200°C
Vstup ss (napéti) R >10MQ <0.1%/20°C okol.t.  IEC584 32..2192 °F
1R-js,%5K,(§)2-1OV Dol.rozs=999...9999 <0-5uV/10Q odp.vod.  TC E Ni10% CR CuNi 0...600 °C
j > 1O Hor. rozs:-999...9999 IEC584 32..1112°F
Frekvence (dopl.) Nizka ar.: <2V (min. rozs. 100 digitd) 0..1100°C

0-2.000/0-20.000Hz Vys. ur.. 4-24V TC NI-NiMo18%

Proud 32...2012 °F
>, , 0/4-20mA TC D W3%Re 25%Re 0...2000 °C
Za%a,rh? hodr.1°t|a Rj=30Q Stupnice ve fyz. jedn. (xrozsah) IEC584 32...3632 °F
2 na aaiku, neizol. e Pomérod -9.99...+99.99 °
Pomocné v P Napéti s T . TC C W5%Re W26%Re 0...2000°C
vstupy pfesnost 0.1% 1-5,0-5,0-10v 24dand hodnota Mistni + Externi (e 32 3632 °F
Rj =300KQ 0/4...20mA _—
Potenciometer  0d100Qdo10KQ 0...50/300mV f NI?’SIta’V‘It((ejlnetk
o Sepnuti ext. kon- Zménu rezimu Auto/Man, nastav. zad. hod. Mistné/Exter.,  0/1...5V yZikaini jednotxy
Digitalni tak?u zpusobi je-  aktivaci 3 ulozenych zadanych hodnot, uzaméeni klaves., g...10V. mA, mV,V, bar psi,Rh,ph
gSI‘I)LgI;Fi)():/ké dnu z nésleq_ujl'- pridrzeni méfeni, inhibici nabéhovych kiivek, nuceny vyst. Stupnice "custom"” Na 4dost
cich aktivaci: Volba Start/Stop programu a vybér (jestlize vybaveno) Frekvence (doplnék) 0...2KHz nebo 0...20KHz

Regulacnirezim 2.poloh. nebo 3-poloh. PID regul., smycka nebo ZAPNYP, s 1, 2, 3, 4 alarmy

a vystupy Tabulka 1: vstup PV

Regulace PID s pfekroenim nebo ZAP/VYP s regul. vent.
algoritmus pro ovladani sevoventiltl

Prop. pasmo (P) 0.5...999.9%
Integr. konst. (I) 1...9999 sec
)

Algoritmus

: UzZivatel
gﬁ%g@i}ém 0.1...999.9 sec povolen/
DASMo 0.1...10.0digitd nepovolen
Regul. pfekroceni 0.01...1.00
Rucni nulovani  0...100%
Cas cyklu (pouze 2-polohovy

&as poporc.) 0.2...100.0 sec

Min./Max
limit vystupu

Peg"j_z\e,;'“s{ﬂ,?,rf’t“ 0.01...99.99%/sec

algoritmus PID
0...100% nastaviteIné samostatné

Hodnota vystupu 1...100% Uzivatel
Soft-start ¢as 1...9999 sec povolen/
Redim Zabezpetena nepovolen

hodnota vystupu -100...100%

Hodnota nucené- .
ho regul. vystupu -100...100%

Hystereze regul.

regulace

vystupu 0...5% rozsahu ve fyzikalnich jedn. Algoritmus ZAP/VYP
Mrtvé padsmo 0.0...5.0%
Proporcionalni

pasmo chlazeni (P) 0-5---999.9%
Integr. konstanta

i 1.
chlgzenl 0) 9999 sec povolen/  3-polohovy
Deriv. konstanta 0.1...9999 sec nepovolen algoritmus PID
%hlazelgl (Dhl) B ekl (Topeni/Chlazeni)
as cyklu chlazeni
(pouze Gas proporc) 0-2---100.0 sec
Horni mez vystupu
regulace ch\llgzen% 0...100%

Omezeni narustu
vystupu chlazeni 0-01...99.99/sec



Technické charakteristiky

Charakteristiky
pfi 25°C
Regulaéni
rezim

Vystupy
OP1-0OP2
Vystup OP3
Vystup OP4

Analogovy/
digitalni
vystupy OP5
a OP6 (na za-
dost)

Alarmy AL1-
AL2 - AL3 a
AL4

Z4dana
hodnota

Programova-
telnd Zadana
hodnota

(na Zadost)

Ladéni

Volba
Auto/Man

Sériova
komunikace

Pom. napéjeni

Bezpecnost
regulacnich
alarmd

VSeobecné
charakteristiky

Popis
Cas piebshu serva 15...600sec
Minimalni krok motoru do 0.1...5.0% Algoritmus PID fizeni servoventilu

Potenc. zpét.vazby  100Q ...10KQ
Spinaci kontakt relé NO, 2A/250V ~ odporova zatéz
Triak, 1A/250V ~ odporova zatéz
Pfepinaci kontakt relé NO, 2A/250V ~ odporova zatéz
Spinaci kontakt relé NO, 2A/250V ~ odporova zatéz
Galvanicka izolace
500V ~/1min Analogovy: 0/1..5V, 0...10V, 500Q/20mA
Regulace nebo  Chranény proti max. 0/4...20mA, 750 Q/15V
pfenos PV/SP zkratu Digitalni: 0/24 V- max. +10% - 30mA
RozliSeni: 2 bity  pro statické relé
Pfesnost: 0.1%
Hysterese 0...5% rozsahu ve fyzikalnich jednotkach

Aktivni horni Odchylkovy +rozsah
Iy Pasmovy 0...rozsah
Aktivni dolni  Tunkce  apcoing cely rozsah
Funkce ) Alarm poruchy €idla, alarm poruchy topeni
%%igflm Potvrzeni (uzamEeni), aktivovani inhibice (blokovani)
Spojené k Casovaéi nebo programu (je-li pfit.) (OP3,0P4)
Mistné + 3 ulozené Vzest. a sest. rampy 0.1...999.9 dig/min nebo
Pouze externg dig/hod (OFF=0)
Mistné a externé Dolni mez:
Mistné se sefizenim od pocatku rozsahu k horni mezi
Externé se sefizenim Horni mez:
Programova- Je-li od dolni meze ke konci rozsahu
telnd vybaven Externi Zadané hodnota neni mozna u frekven. vstupu

4 programy, 16 segment(, (jeden poc¢atecni a jeden koncovy)

Od 1 do 9999 cykiti nebo trvalé cyklovani (OFF)

Casové hodnoty v sekundach, minutach a hodinach

Start, stop, pfidrzeni, atd. aktivovany z klavesnice, digit. vstupem a sér. kom.
Ladéni Fuzzy - regulator automaticky voli nejlepsi Skokova odezva

metodu podle podminek procesu Ustéleny stav

Adaptacéni ladéni samo-ugici a nerusivé pomoci analyzy odpovédi soustavy
na poruchy a trvalym vypocitavanim parametri PID

Standardné integrovano v pfistroji, beznarazovy pfechod
pomoci tlaéitek klavesnice, digitalnimi vstupy a sériovou komunikaci

RS485 izolovana, protokol SLAVE Modbus/Jbus, 1200, 2400, 4800, 9600,
19200 bitl/sec, 3-vodice

RS 485 izolovana, protokol MASTER Modbus/Jbus 1200, 2400, 4800, 9600,
19200 bitl/sec, 3-vodice

RS485 asynchronni/izolovana, protokol PROFIBUS DP, volitelna od 9600 bit0
/sec do12Mb/sec, max délka 100m (pfi 12 Mb/sec)

+24—+ 20% max. 30mA pro externi pfevodnik

Vstup Detekce prekroceni rozsahu, zkratu nebo poruchy ¢idla,
méfeni s automatickou aktivaci bezp. funkce a hld$eni na displ.
Regulaéni Bezpecnostni hodnota a vnucend hodnota samostatné na-
vystup stavitelné -100%...100%

Parametry a hodnoty konfigurace jsou ulozeny v trvalé pa-
Parametry méti na neomezenou dobu
Ochrana Heslo pro pfistup do konfigurace, k chranénym parame-
pfistupu trim a rychly prehled (Fast view)

oo 100-240~ (-15% +10%) 50/60Hz nebo  Maximalni
N?]p?‘leﬁ' Napeti 5y (-15%+ 25%)50/60Hz a piikon
(chranéno poj.) o4y (-15% + 25%) 5W
Bezpeénost Soulad s EN61010-1(IEC1010-1), instal. tfida 2 (2500V),

tfida znecisténi 2, pfistrojova tfida Il
Elektromagnet.
kompatibilita
Trida kryti "
ENB0529(IEC529) Celni panel IP65

Rozméry /gDIN - 48x 96, hloubka: 110 mm, hmotnost: 380 gr.

Vyhovuje normam CE

Elektrické pfipojeni

mV/V/mA

Rozméry

48 mm

oo
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oo
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Rada Zakladni model Doplriky

Model: EE_@
T » .

Napajeni {
Vystupy

Sériova kom./Matematické vybaveni
Doplrky
Programovatelna zadana hodnota
Manual
Barva

Napajeci napéti
100-240V~(-15%+10%)
24V~ (-25% +12%) nebo  24V— (-15% +25%)

Vystupy OP1-OP2
Relé-Relé
Triak-Triak

Sériova komunikace/Matematické vybaveni

Bez vybaveni

Matematické vybaveni

RS485 Modbus/Jbus SLAVE + matematické vybaveni

RS485 Modbus/Jbus SLAVE + MASTER + matematické vybaveni

PROFIBUS DP SLAVE + matematické vybaveni

RS485 Modbus/Jbus SLAVE + PROFIBUS DP SLAVE + matematické vybaveni

Doplriky

Zadny

Frekvenéni vstup (bez externi zadané hodnoty)

Druhy analogovy/digitalni vystup (OP6)

Frekvenéni vstup + druhy analogovy vystup (OP6) (bez externi Zadané hodnoty)

Programator zadané hodnoty
Nevybaven
Ctyfi 16-ti segmentové programy

Névod k obsluze
italsky-anglicky (standardné)
francouzsky-anglicky
némecky-anglicky
Spanélsky-anglicky

Barva ¢elniho panelu
Tmava (standardné)
BéZova
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